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FIIWIN. Monteringsvejledning Beskrivelse af DATORKER® reduktionsgearet

Forord

DATORKER® reduktionsgear har hgj praecision, hgj effektivitet, hgj vridningsstivhed og meget
lave startmomenter. De er udbredt inden for omraderne robotteknologi, automatiseringsteknik,
halvledersteknik samt i veerktgjsmaskiner og mange andre brancher.

1 Beskrivelse af DATORKER® reduktionsgearet

.1 Egenskaber
Kompakt og let - Nem handtering for kunden

Hgj ngjagtighed - Stabil gentagelighed og positioneringsngjagtighed.

1

o

o

O Forbedrede smgreegenskaber

O Hgijt drejningsmoment - Meget udbredt inden for automatisering og méleteknik.
o

Stort udvalg af underlag - Forskellige valgmuligheder for de samme modeller

1.2  Struktur

1. Fleksibel tandkrans

Smal og elastisk metalring med udvendige taender.
Kontinuerlig elastisk deformation under drift. Anvendes typisk
som udgangsside.

2. Stiv tandkrans

Stiv metalring med indvendige teender. De indvendige taender
har to teender mere end de ydre teender pa den fleksible
tandkrans. Denne er typisk skruet fast.

3. Akselgenerator
Elliptisk leje til at generere akselbevaegelsen. Anvendes typisk
som drivside.

Reduktionsforhold og omdrejningsretning

Fastgjort Udgang

Fastgjort

Indgang og udgang med modsat rotationsretning Drev og udgang med samme omdrejningsretning
Effektivt reduktionsforhold = _T} Effektivt reduktionsforhold = ﬁ
(R = reduktionsforhold fra databladet)
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Monteringsvejledning Beskrivelse af DATORKER® reduktionsgearet

Nummer 1 2 3 4 5 6 7
1 DATORKER®-reduktionsgear
2 Version:

S:  Standard

G:  Heavy Load

3 Strukturen af den fleksible tandkrans:
C: Beegerets form
H:  Hullets form

4 Stgrrelse:
14,17, 20, 25, 32

5 Gearreduktion:
50, 80,100, 120, 160

6 Opbygning:
C:  Komponent af gear uden leje
P:  Kombination af gear og leje
A:  Kombination af gear, leje og teetning

7 Indgangstype:
0:  Nav med pasfjedernot
H:  Hulaksel
J:  Akseltap

8 M:  Forstaerket krydsrulleleje
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HIWIN. Monteringsvejledning

DSC-type

DGC-type

DSH-type

DATORKER®-reduktionsgear

Version/funktion

Kombination (PO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Tilslutning ved hjeelp af
Oldham-kobling

O Modstér aksial og radial
belastning

O Reduceret tilbageslag

Kombination (P0)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Tilslutning ved hjeelp af
Oldham-kobling

O Modstér aksial og radial
belastning

O Reduceret tilbageslag
O Forgget drejningsmoment

Kombination (PO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Tilslutning ved hjeelp af
0Oldham-kobling

O Modstér aksial og radial
belastning

O Reduceret tilbageslag

Kombination (AH)

O Forseglet type (A) med
gearkasse, leje og taetning

O Forbindelse gennem hulaksel

O Modstar aksial og radial
belastning

O Intet tilbageslag
O Helt forseglet type.
O Brugervenligt design

Kombination (PO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Tilslutning ved hjeelp af
Oldham-kobling

O Modstér aksial og radial
belastning

O Reduceret tilbageslag
O Forgget drejningsmoment

Beskrivelse af DATORKER® reduktionsgearet

Komponenter (CO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse uden leje

O Tilslutning ved hjeelp af
Oldham-kobling

O Selvmontering af de enkelte
dele er ngdvendig: fleksibel og
stiv tandkrans er ikke skruet
sammen

O Reduceret tilbageslag

Komponenter (CO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse uden leje

O Tilslutning ved hjeelp af
0Oldham-kobling

O Selvmontering af de enkelte
dele er ngdvendig: fleksibel og
stiv tandkrans er ikke skruet
sammen

O Reduceret tilbageslag
O Forgget drejningsmoment

Kombination (PH)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Forbindelse gennem hulaksel

O Modstér aksial og radial
belastning

O Intet tilbageslag

Kombination (AJ)

O Forseglet type (A) med
gearkasse, leje og taetning

O Forbindelse gennem fuldaksel

O Modstar aksial og radial
belastning

O Helt forseglet type.
O Brugervenligt design

Kombination (PH)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Forbindelse gennem hulaksel

O Modstér aksial og radial
belastning

O Intet tilbageslag
O Forgget drejningsmoment
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HIWIN. Monteringsvejledning

DGH-type

DATORKER®-reduktionsgear

Kombination (AH)

O Forseglet type (A) med
gearkasse, leje og teetning

Forbindelse gennem hulaksel

Modstar aksial og radial
belastning

Intet tilbageslag

Helt forseglet type.
Brugervenligt design
Forgget drejningsmoment

O O

O O O O

Kombination (PO)

O Kombinationsmodel (P) med
gearkasse og leje

O Tilslutning ved hjeelp af
Oldham-kobling

O Modstar forgget aksial og
radial belastning

O Reduceret tilbageslag

Beskrivelse af DATORKER® reduktionsgearet

DT-02-1-DA-2504-MA

Kombination (AJ)

O Forseglet type (A) med
gearkasse, leje og taetning

O Forbindelse gennem fuldaksel

O Modstér aksial og radial
belastning

O Helt forseglet type.
O Brugervenligt design
O Forgget drejningsmoment

Kombination (AJ)

O Forseglet type (A) med
gearkasse, leje og taetning

O Forbindelse gennem fuldaksel

O Modstér forgget aksial og
radial belastning

O Helt forseglet type.
O Brugervenligt design
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Monteringsvejledning

2.2 Beregning af momentlast, udgangshastighed og levetid

2.1 Bekraftelse af brugsbetingelser

Udveelgelsesprocedure

2.3 Valg af type og specifikationer for DATORKER® reduktionsgearet

2.4 Beregning af levetiden for HIWIN krydsrullelejet

Afslutning af udvalgelsen

_____________

ta

te

tp

Starttidspunkt (acceleration)
Driftstid (konstant)

Stoptid (deceleration)
Frakoblingstid

Virkning af kollision

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Nmax

Nimax
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Monteringsvejledning Udveelgelsesprocedure

2.2.1 Beregning af momentlasten
T,, = Maksimalt tilladt gennemsnitsmoment

2.2.2 Bekreftelse
T,, Ty = Tilladt peak-moment ved start/stop

2.2.3 Bekreftelse
T, = Tilladt maksimalt gjeblikkeligt drejningsmoment

2.2.4 Beregning
n,, = Tilladt gennemsnitlig indgangshastighed
Nmax = Maksimal tilladt indgangshastighed

2.2.5 Beregning
L, = Nominel levetid for gearet er 7.000 timer

2.2.1 Tilladt maksimalvaerdi af den gennemsnitlige momentlast

Hvis indgangshastigheden eller momentlasten andres, skal du beregne den gennemsnitlige
momentlast og kontrollere, om den stemmer overens med vardierne i tabellen over nominel
effekt for hver specifikation. Bemaerk, at en vaerdi, der ligger over katalogveerdien, kan fgre til for
tidlig eeldning af smgremidlet og unormal slitage pa tandhjulet pa grund af varme.

Beregning af den gennemsnitlige momentlast:

av

3Nyt Ty P + Notp | T + -+ Nyt | T |°
N1t1 + Nztz + -+ Nntn

2.2.2 Tilladt maksimalt drejningsmoment under start/stop

Ved start og stop udgves der pa grund af lastens inertimoment en stgrre belastning end det
gennemsnitlige moment pa gearkassen.

2.2.3 Tilladt maksimalt gjeblikkeligt drejningsmoment

Det maksimalt tilladte gjeblikkelige drejningsmoment svarer til den maksimalt tilladte
momentlast i tilfeelde af en kollision.

2.2.4 Tilladt gennemshnitlig indgangshastighed og tilladt maksimal
indgangshastighed

Nar du indstiller gearkassens driftstilstande, ma de ikke overskride veerdierne i tabellen over
nominel effekt.

Beregning af den gennemsnitlige udgangshastighed:

N _ N1t1 + Nztz + -+ Nntn
VT ittty
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Monteringsvejledning Udveelgelsesprocedure
Beregning af den gennemsnitlige indgangshastighed:

Nay = Nay * R

Beregning af den maksimale indgangshastighed

Nmax = Nmax * R

R = reduktionsforhold

2.2.5 Gearets nominelle levetid

Gearets levetid afhaenger af akselgeneratorens fleksible lejer. Den nominelle levetid for
akselgeneratoren er 7.000 timer. Med Heavyload-varianten er den nominelle levetid for
akselgeneratoren 10.000 timer. Beregningsformlen er som fglger:

Beregning af levetiden
(]
RIS
TEV nav
T, = Nominelt moment

n, = nominel hastighed

L, = 7.000 x

Vaelg DATORKER® reduktionsgearet i overensstemmelse med driftskravene, og kontroller
tabellen over de enkelte enheders nominelle effekt i henhold til beregningsresultaterne fra det
foregaende trin for at bekraefte, om de valgte modelspecifikationer passer til anvendelsen. Hvis
gearkassen indeholder et krydsrulleleje, skal du ga videre til naeste trin og beregne levetiden for
krydsrullelejet.

2.4.1 Beregning
Max = Maksimal statisk momentlast NG

Velg en anden stgrrelse

2.4.2 Beregning af levetiden for HIWIN krydsrullelejet NG

Eller tilfgje en ekstra
lejefastgerelse

2.4.3 Beregning af sikkerhedsfaktor

NG

Faerdiggerelse af valget
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FIIWIN. Monteringsvejledning Udvaelgelsesprocedure

241 Maksimal statisk momentlast
Krydsrullelejet kan modsta den maksimale radiale og maksimale aksiale belastning.
Beregning af den statiske momentlast M,y = Frypa, X Lr + Fag. x L,

Fr = radial belastning
Fa = aksial belastning

Fa

Lr

2.4.2  Beregning af levetiden for krydsrullelejer

Beregning af den grundleeggende levetid Belastningstilstand Belastningsfaktor (F,)
Cayn 13—0 Ingen stgd/ingen vibration 1-1,2
L=(——F—
(Fw * den) Normal 1,2-15

Pqyn = dynamisk aekvivalent belastning
Cqyn = dynamisk belastning
F. = belastningsfaktor

Med ryk og vibrationer 15-3

Beregning af den dynamiske akvivalente belastning

2M
Payn = X(Fr + ——+ Y *Fp)

Dpw
med —2— < 1,5mitX = 1,Y = 0,45 med fs e >15beiX=067Y=067°
Fr+Dpw Fr+Dpw

M = Moment
Dpw = boltcirkeldiameter

For en anvendelse med korte svingninger skal beregningen foretages efter fglgende formel

Beregning af vibrationens levetid

«L 6 = svingningsvinkel RN

180°
oc = 0
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Monteringsvejledning Udveelgelsesprocedure

24.3 Beregning af sikkerhedsfaktoren

Sikkerhedsfaktoren bestemmes af den statiske belastning og den statiske akvivalente
belastning pa fglgende made:

Beregning af sikkerhedsfaktoren

Co
fg =— Standarddrift =15
Py
P, = statisk akvivalent belastning Lejebelastning med =y
C, = statisk belastning vibrationer

I\
w

Hgj hastighed og stor
ngjagtighed

Beregning af den statiske a&kvivalente belastning *Ovenstaende tabel viser den nedre graense for den
statiske sikkerhedsfaktor. Hvis situationen er
Fo=Frtp o+ 044K, dynamisk, anbefales en sikkerhedsfaktor pa 7 eller
mere.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 12 af 147



Monteringsvejledning Definition

Nar der indleaeses en torsionsvinkel (8,), er forskellen i vaerdi (8y;) mellem den teoretiske
udgangsrotationsvinkel (8,) og den faktiske udgangsrotationsvinkel (85) ngjagtigheden af
vinkeloverfgrslen.

6,
"~ Untersetzungsverhiltnis

Brenler = 03 — 6,

B

Startmomentet er den maksimale drejningsmomentvaerdi, der kraeves uden belastning, nar
indgangen (hgj hastighed) pafgrer drejningsmoment, og udgangen (lav hastighed) begynder at
virke.

Det omvendte igangsatningsmomentet er den maksimale drejningsmomentveerdi, der kraeves
uden belastning, nar udgangen (lav hastighed) pafgrer drejningsmoment, og indgangen (hgj
hastighed) begynder at virke.

Vridningsstabiliteten er defineret som en fast indgang (baelgegenerator) og pafgrer et moment
pa udgangen (fleksibel tandkrans ) i industrirobottens gear. Forholdet mellem
drejningsmomentet og vridningsvinklen.

Heeldningen af "moment-vridningsvinkeldiagrammet" udtrykkes som en fjederkonstant.
"Diagrammet med drejningsmoment og vridningsvinkel" er opdelt i tre dele, og fjederkonstanten
for hver del repraesenterer K,, K, og K.

K, henviser til fjederkonstanten pa "0" til "T,"
K, henviser til fiederkonstanten pa "T," il "T,"

K, henviser til fiederkonstanten med et drejningsmoment over "T,"

0 ©  Vridningsvinkel (hjul)

T  Drejningsmoment
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Monteringsvejledning Definition

Efter at drejningsmomentet er pafgrt den nominelle vaerdi og nulstillet til "0", er vridningsvinklen
ikke helt "0" og har en vis forskydning (B-B"), hvilket kaldes tab af hysterese. Hysteresetabet
skyldes hovedsagelig intern friktion. Hvis drejningsmomentet er meget lille, er det naesten ikke-
eksisterende.

© A 8  Vridningsvinkel (hjul)
” T  Drejningsmoment (Nm)

B-B' Hysteresetab
B-B'—

Maksimalt spil beskriver i et mekanisk system den maksimale forskydning eller rotation i en
given retning, mens en del holdes stationaer. HIWIN DATORKER®-reduktionsgear er deempet til
“0". Kilden til det maksimale spil skyldes spalten mellem koblingen og akselgeneratoren. Dette
geelder alle typer, der er udstyret med en Oldham-kobling.
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14

17

20

25

32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

411 Tekniske data

Tabel 4.1: Veerdiansaettelsestabel

Nm

5,4
7.8
78
16,0
22,0
24,0
24,0
25,0
34,0
40,0
40,0
40,0
39,0
63,0
67,0
67,0
67,0
76,0
118,0
137,0
137,0

137,0

DATORKER®-reduktionsgear

Nm

18,0
23,0
28,0
34,0
43,0
54,0
54,0
56,0
74,0
82,0
87,0
92,0
98,0
137,0
157,0
167,0
176,0
216,0
304,0
333,0
353,0

372,0

Nm

6,9
11,0
11,0
26,0
27,0
39,0
39,0
34,0
47,0
49,0
49,0
49,0
55,0
87,0

108,0
108,0
108,0
108,0
167,0
216,0
216,0

216,0

Nm

35,0
47,0
54,0
70,0
87,0
108,0
86,0
98,0
127,0
147,0
147,0
147,0
186,0
255,0
284,0
304,0
314,0
382,0
568,0
647,0
686,0

686,0

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

minut

3.500

3.500

3.500

3.500

3.500
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14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.2: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw

m

0,0350
0,0425
0,0500
0,0620

0,0800

m

0,0095
0,0095
0,0095
0,0115

0,0130

Dynamisk
belastning Cyy,

kN
4,7
53
58
9,6

15,0

Tabel 4.3: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10" hjul

Tabel 4.4: Hysteresetab

x10" hjul

x10* hjul

44

58

29

Statisk

belastning C,

Tabel 4.5: Maksimalt tilbageslag pa Oldham-kobling

x10° hjul
x10° hjul
x10" hjul
x10" hjul

x10" hjul

17,5
11,2

8,7

Tabel 4.6: Igangseatningsmoment (enhed cNm)

4,1
2,8

2,5

kN

6,1

7,6

9,0

15,1

25,0
44
58
2,9
9,7
6,3
48
39
6,1
4,0
34
3,1

Nm
41
64
91

156

313

29

58

29

8,2
53
44
39

29

78
4,9
43
38

33

Produktserie
x10* Nm/hjul
4,38
7,75
12,80
24,20
53,90
2,9 2,9
58 58
2,9 2,9
8,2 6,8
53 4.4
4,4 34
39 2,9
2,9 24
15,0 31
9,2 19
8,0 18
73 15
6,3 14,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA
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50
80
100
120

160

T,
T,

50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.7: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

1,6
1,6

18

3,0
3,0
33

3,5

47
48
5,1
55

6,4

Produktserie

9,0
9,1
98
11,0

13,0

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

Tabel 4.8: Vridningsstabilitet

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6

9,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10* hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul

x10* hjul

2,0
6,9
0,34
0,47
0,57
58
16,0
0,47
0,61
0,71
4,1

12,0

39
12,0
0,81
1,1
13
4,9
12,0
10
14
16
39

9,7

7,0
25,0
13
18
23
52
154
16
2,5
2,9
44

11,3

14,0
48,0
2,5
34
44
55
15,7
3,1
5,0
57
44

11,1

Bemaerkning: Veerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under veerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA
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26,0

29,0
108,0
54
78
9,8
55
157
67
11,0
12,0
44

11,6



FIIWIN. Monteringsvejledning Produktserie

4.1.2 Effektivitetgg

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene andrer sig afhangigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring (smgremiddeltype/-mangde).

Model: 14, forhold: 50 Model: 14, forhold: 80
90 90
80+ 80 -
1000 1000
0 / g0 / 2000
GO0 300 = 0L 3500
hl = B0 F
40 - 40+
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[°C] T[°C]
Model: 14, forhold: 100 Model: 17-32, forhold: 50
90 90
80 - 80 + 1000
n- el
0 P00 = gl %00
b0 - b0
40 ¢ 40+
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[°C] T[°C]
Model: 17-32, forhold: 80, 100 Model: 17-32, forhold: 120
90 90
———— B i
60 L G0 F
h - B0
40 - 40+
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[°C] T[°C]
Model: 20-32, forhold: 160
90
o 20
; / 3500
40

10 20 30 40
T°cl

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 18 af 147



50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

Effektivitet = a Xgg

a= Korrekturkoefficient
ER = Effektivitet ved nominelt
drejningsmoment

104
0.9+
0.8+
0.7+
0.6 1
05+
0.4+
0.3+
0.2+

Produktserie

4.1.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

02

03

04

05
TEV/TI'\

04

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pa 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

32
39
4,6
59
23
3,0
37
5,0
2,1
2,8
3,5

48

5,1
6,1
7,6
9,6
38
4.8
6,3
83
3,5
4,5
6,0
8,0
33
43
58

7.8

73
9,1
11,8
12,7
5,5
73
10,0
10,9
50
6,8
9,5
10,4
4,7
6,5
9,2
10,1
4,2
6,0
8,7

9,6

12,8
17,8
21,8
28,8

9,7
14,7
18,7
25,7

9,0
14,0
18,0
25,0

8,5
13,5
17,5
24,5

78
12,8
16,8

23,8

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over verdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 19 af 147

51,3

23,8
34,8

478



Monteringsvejledning

4.1.4 Ngjagtighed ved installation

Anbefalet tolerance for huset h7

L [a]A]

Overflade til

Produktserie

montering af huset

Anbefalet tolerance for akslen h6

- L [b]A]

MM M

=
Z=

Enhed: mm

0,011 0,015 0,017
0,017 0,020 0,020
(0,008) (0,010) (0,010)
0,030 0,034 0,044
(0,016) (0,018) (0,019)

Bemeerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Monteringsflade for akselgenerator

0,024 0,026

0,024 0,024
(0,012) (0,012)

0,047 0,050
(0,022) (0,022)
Side 20 af 147



Monteringsvejledning

4.1.5 Mekanisk praecision

A |d|A

Enhed: mm

DATORKER®-reduktionsgear

- A

0,010
0,010
0,024
0,010

0,038

0,010
0,012
0,026
0,010

0,038

DT-02-1-DA-2504-MA

0,010
0,012
0,038
0,010

0,047

Produktserie

0,015
0,013
0,045
0,010

0,049

Side 21 af 147

0,015
0,013
0,056
0,010

0,054



Monteringsvejledning

4.1.6 Stramningsmoment for monteringsskrue

Udgangsflange \1

Produktserie

/ Stiv tandkransflange

Tabel 4.9: Tilspaendingsmoment for skruer til udgangsflangen

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Tabel 4.10: Stramningsmoment for skruer til den stive tandkrans

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Bemaerkning:

mm

Nm

mm

Nm

6

M5

23 27
4,5 9

6 6

M4 M4

65 71
45 45

M6
32

15,3

M5
82

9,0

M8
42
37

M5
96

9,0

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = pG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 22 af 147

M10
55
74

M6
125

153



Monteringsvejledning Produktserie

41.7 Smering

Afstanden mellem gearet og monteringsflangen skal vaere sa lille som muligt, sa fedtet forbliver
indeni under drift.

A

Fedt

- b

Enhed mm
al 1 1 1,5 1,5 1,5
a? 3 3 4,5 4,5 4,5
ob 16 26 30,0 37,0 37,0

1) Mellemaksel vandret eller lodret: nér akselgeneratoren er rettet nedad
2) Middelaksel lodret: nér akselgeneratoren er rettet opad

4.1.8 Installationsprocedure

1. Monter monteringsflangen pa motorens monteringsflade
2. Monter akselgeneratoren pa motorens udgangsaksel
3. Monter gearet

i
- VA
N
Akselgenerator /
N

Gear / \Monteringsflange\ Motor

=

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 23 af 147



A Monteringsvejledning Produktserie

4.1.9 Montering af motoren

b A—=
[7bA- 7
A
! oPaA—1 /]
<| = ]
SRS
wgw:ci ]
[ |
S
Enhed mm
a 0,030 0,040 0,040 0,040 0,040
b 0,030 0,040 0,040 0,040 0,040
c 0,015 0,015 0,018 0,018 0,018
oA 73 79 93 107 138
t 3 3 4,5 4,5 4,5
aT 38H7 48H7 56H7 67H7 90H7

4.1.10 Type DSC-PO, stgrrelsestabel
H | T-0U THRU y

[ : o
E o~ s E <
| T T s 2 s
Q[ X 2
& 8 P
25014) 3017 G
D E|llF
C
2-M3 x 4 (14) g
B — 2-M3x 6 (17)
14/17 20/25/32
oA 73 79 93 107 138
B* 419, 45%, 4559, 529, 62°%

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 24 af 147



Monteringsvejledning

@Jh7
OKH7
@Lh7
oM
ONH7

0Js9

S(P.C.D)

ou

V (P.C.D)

w

X

Y (grader)

Inertimoment (x10* kgm?)

Vgt (kg)
Mal uden enhed i mm

34
27

35

9,4
17,6 %4
56

11

38

14

6
M4 x 8DP
23
6
4,5
65
6
M4
30°
0,033

0,52

37
29

9,5
19,5%,

63

6
M5 x 10DP
27
6
4,5
7
6
M4
30°
0,079

0,68

38
28

10

20,1%;,
72
14
56
21
12
4
13,8 #*
8
M6 x 9DP
32
6
55
82
6
M5
30°
0,193

0,98

*Mal B er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

46
36

10

12
20,22,
86
20
67
26
14
5
16,3 ;01
8
M8 x 12DP
42
8
55
96
8
M5
22,5°

0,413

Side 25 af 147

57
45

12

15
22 %
113
26
90
26
14
5
16,3 $%*
8
M10 x 15DP
55
12
6,6
125
12
M6
15°
1,69

32



Monteringsvejledning Produktserie

4.2.1 Tekniske data

Tabel 4.11: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

14 50 54 18,0 6,9 35,0 8.500 3.500
80 7.8 23,0 11,0 47,0
100 7.8 28,0 11,0 54,0

17 50 16,0 34,0 26,0 70,0 7.300 3.500
80 22,0 43,0 27,0 87,0
100 24,0 54,0 39,0 108,0
120 24,0 54,0 39,0 86,0

20 50 25,0 56,0 34,0 98,0 6.500 3.500
80 34,0 74,0 47,0 127,0
100 40,0 82,0 49,0 147,0
120 40,0 87,0 49,0 147,0
160 40,0 92,0 49,0 147,0

25 50 39,0 98,0 55,0 186,0 5.600 3.500
80 63,0 137,0 87,0 255,0
100 67,0 157,0 108,0 284,0
120 67,0 167,0 108,0 304,0
160 67,0 176,0 108,0 314,0

32 50 76,0 216,0 108,0 382,0 4.800 3.500
80 118,0 304,0 167,0 568,0
100 137,0 333,0 216,0 647,0
120 137,0 353,0 216,0 686,0
160 137,0 372,0 216,0 686,0

Tabel 4.12: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

50-160 x10" hjul 4,4 4,4 29 29 29

Tabel 4.13: Hysteresetab

50 x10™ hjul 58 58 58 58 58

80-160 x10-4 hjul 29 29 29 29 29

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 26 af 147



50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.14: Maksimalt tilbageslag pa Oldham-kobling

x10° hjul
x10° hjul
x10" hjul
x10" hjul

x10° hjul

17,5
11,2

8,7

9,7
6,3
48

39

Tabel 4.15: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

33
24

2,1

5,1
33
29

2,7

8,2
53
44
39

29

6,6
41
37
33

29

Produktserie

8,2
53
44
39

29

12,0
7,7
6,9
6,3

5,9

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

Tabel 4.16: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

14
14

1,7

2,5
2,5
28

3,1

4,0
42
45
4,9

58

7,5
7,7
84
9,2

1

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 27 af 147

6.8
44
3.4
29

24



Monteringsvejledning

Tabel 4.17: Vridningsstabilitet

T1

TZ

50 K,
K,
Kq
6
8,

80-160 K,
K,
Kq
91

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12,0
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16,0 12,0
0,47 1,0
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12,0 9,7

154
16
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
4,4
55
15,7
31
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 28 af 147

29,0
108,0
54
78
9,8
55
15,7
6,7
11,0
12,0
44

11,6



FIIWIN. Monteringsvejledning Produktserie

4.2.2 Effektivitetgg

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene andrer sig afhangigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring (smgremiddeltype/-maengde)

Model: 14, forhold: 50 Model: 14, forhold: 80
9 90 |
80 - 1000 80+ 1000
//6 o % 5233
<60 L S0k
50 50
40+ W0+
3[][] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[°C] TI°C]
Model: 14, forhold: 100 Model: 17-32, forhold: 50
90 90
B0 - 1000 60 /——/ 1000
o o |i
<60 F 60
b0 ¢ b0
4F 40+
3[][] 10 20 30 40 3[][] 10 2 30 40
T[°C] T[°C]
Model: 17-32, forhold: 80, 100 Model: 17-32, forhold: 120
90 90
B0 / 1000 80| 1000
B o
o0k SO0 F
50 nE
40+ e
3[]0 10 20 30 40 3“[] 10 N 10 40
Tec] TIec)
Model: 20-32, forhold: 160
90
80 | 1000
7 300
<540
b0
40
30

10 20 30 40
T[°C]

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 29 af 147



50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

Effektivitet = a Xgg

a= Korrekturkoefficient

ER = Effektivitet ved nominelt

drejningsmoment

4.2.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

0.9 1
0.8+
0.74
0.6 4
0.54
0.4+
0.34
0.24

Produktserie

0

03

04

05
TBV/TH

04

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pa 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

18
23
31
42
14
19
27
38
13
18
26

37

34
44
58
7,9
26
3,6
50
7,1
25
35
49
7,0
24
34
48

6,9

5,1
6,9
9,4
13,4
39
5,7
82
12,2
3,7
5,5
8,0
12,0
35
52
78
11,8
34
52
7,7

11,7

9,7
12,5
18,5
25,5

7,6
10,4
16,4
23,4

72
10,0
16,0
23,0

6,9

9,7
15,7
22,7

6,6

9,4
15,4

22,4

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 30 af 147

21,2
27,2
37,2
50,2
16,8
22,8
32,8
458
16,0
22,0
32,0
450
154
214
314
44,4
14,8
20,8
30,8

438
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Monteringsvejledning

4.2.4 Ngjagtighed ved installation

Anbefalet

Anbefalet

tolerance for  tolerance for

Overflade til montering af

[L[e[a}—=
Monteringsflade

for den stive
tandkrans

huset h7

huset h7

Anbefalet
tolerance for
udgangsakslen

hé

L [o]]

Monteringsflade pa den
fleksible tandkrans .

Enhed: mm

0,011
0,008
0,015
0,011
0,011

0,017
(0,008)

0,030
(0,016)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).

DATORKER®-reduktionsgear

0,012
0,011
0,018
0,015
0,015

0,020
(0,010)

0,034
(0,018)

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

Overflade til montering af

~—{L[e[8]

Monteringsflade for
| den stive tandkrans

Anbefalet

mn tolerance for

indgangsakslen hé

Monteringsflade for

0,013
0,014
0,019
0,017
0,017

0,020
(0,010)

0,044
(0,019)

0,014 0,016
0,018 0,022
0,022 0,022
0,024 0,026
0,024 0,026
0,024 0,024
(0,012) (0,012)
0,047 0,050
(0,022) (0,022)

Side 31 af 147



Monteringsvejledning

4.2.5 Anbefalet stgrrelse af trykpladen

Opdeling
N

Produktserie

Ma ikke overskrides

\ ¥

@D

v
=

E

7 IR ?
vd
t
Enhed: mm
@D %, 24,5 29,0 34,0 42,0
R0 1,2 1,2 1,4 1,5
t 2,0 2,5 2,5 50

Bemaerkning: Bemaerkning: For at forhindre, at skruerne pa trykpladen synker eller Igsner sig,

anbefales fglgende:
1. S45C-materialet.

2. Varmebehandlingens hardhedsgrad skal veere HB200 - 270.

4.2.6 Stramningsmoment for monteringsskrue
1. Side af den fleksible tandkrans:

Hvis momentlasten er under den nominelle

effektveerdi i Tabel 4.11: Veerdiansattelsestabel

"Peak-moment ved start/stop”, ma du kun bruge  Flange pé
skruer til montering. det fleksible

Hvis momentlasten kan na op pa den nominelle  ijinay
kapacitetsveerdi, der er angivet i Tabel 4.11:
Veerdiansaettelsestabel "Maks. tilladt

kollisionsmoment", skal du bruge en

kombination af skruer og stifter til montering.

Tabel 4.18: Stramningsmoment for skruen pa flangesiden af den fleksible tandkrans

Antal skruer 6 6

Skruestgrrelse M4 M5

Montering af skruerne PCD mm 17 19

Stramningsmoment for skruerne Nm 4,5 9,0
Bemaerkning:

M5
24

9,0

M6
30

153

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = pG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Side 32 af 147

55,0
2,0

7,0

M8
40
37



Monteringsvejledning Produktserie

Tabel 4.19: Montering af den fleksible tandkrans ved hjalp af en stiftenal

Antal skruer 2 2 2 2
Stiftdiameter mm 3 3 3 4
Stifthul PCD mm 18,5 21,5 27 34
Skrue plus stiftens kgfm 7,5 1 17 32

transmissionsmoment

Bemaerkning: Anbefalet stifttype: Cylindrisk pin, materiale: S45C-Q

2. Side af den stive tandkrans

Stiv
tandkransflange

Tabel 4.20: Montering af den stive tandkrans ved hjelp af en skrue

Antal skruer 6 12 12 12

Skruestgrrelse M3 M3 M3 M4

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62 75

Stramningsmoment for skruerne Nm 2,0 2,0 2,0 45
Bemaerkning:

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 33 af 147

45

74

M5
100

9,0
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Monteringsvejledning Produktserie
4.2.7 Installation af akselgeneratoren
t H
]
i@ I
l | %
1 7 — —
| i
L I} |
| | )T—AG *Z;
—‘ .'~
Enhed: mm
0,4 0,3 0,1 2,1
17,6 19,5 20,1 20,2
25 2,5 29 2,8
Bemaerkning:

1. Undga interferens mellem akselgeneratoren og skruen pa den fleksible tandkrans.

2. Pagrund af den elastiske deformation af den fleksible tandkrans forarsager gearet en
forskydning af aksel generatoren under drift. Forskydningen a&ndrer sig med
driftsforholdene. Under alle omstaendigheder skal der anvendes en mekanisme, der
forhindrer glidning som fglge af akselgeneratorens forskydning.

4.2.8 Smgring

1. Anbefalede dimensioner for husets inderveaeg

b
Det anbefales at overholde fglgende dimensioner for — -
at undga, at smgremidlet sprgjter for meget pa andre
dele under drift: \ 7
[ | T
1 =7/
| WA c
N 7
&= (/] \\“\ i’i
(O] i el /
S —
] =]
Enhed: mm
38,0 45,0 53,0 66,0
17,1 19,0 20,5 23,0
1,0 1,0 1,5 1,5
16,0 26,0 30,0 37,0

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 34 af 147

2,5

22,0

38

86,0
26,8
1,5

37,0



Monteringsvejledning Produktserie

2. Anvendelse af smgremiddel

Pafgr et tyndt lag Pafgr smgremidlet pa hele falgen Pafer et tyndt lag rustbeskyttelse
rustbeskyttelse pa den ydre pa den ydre ring.

ring.
\ / Udfyld holderen /
—_— med skillehuller W
/ 7 Pafer smgrelse
N \ pé lejet, mens du
Pafgr smgremidlet pa den indre drejer det

sidevaeg ved hjeelp af
referencevaerdien

Pafgr smgremidlet =
pa hele feelgen /
]

3. De vigtigste punkter i de forskellige anvendelsesmetoder

Udfyld 60 % af

Pafgr smgremidlet pa den indre sidevaeg ved
pladsen

hjeelp af referencevaerdien

Husets indvendige
vaegstgrrelse skal
vaere dobbelt sa stor
som ¢

Husets indvendige
vagsterrelse bgr
veere sa stor som ¢

Pafgr smgremidlet pa
den indre sidevaeg
ved hjeelp af
referencevaerdien

Pafgr smgremidlet pa
Husets indvendige vaegstgrrelse den indre sideveeg ved
bgr veere s& stor som ¢ Udfyld 50% af pladsen hjzlp af

referencevaerdien

Enhed: g
Vandret anvendelse 55 10 16 30 60
Lodret anvendelse Akselgenerator peger nedad 7,0 12 18 35 70
Akselgenerator peger opad 8,5 14 21 40 80

4.2.9 Installationsprocedure

Monter den stive
tandkrans og den
fleksible tandkrans i ~ -
mekanismen, og monter
derefter aksel

generatoren. (o

(

N

e AN
Fleksibel tandkrans \ Stiv tandkrans

Akselgenerator

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 35 af 147



Monteringsvejledning

4.2.10 Type DSC-CO, storrelsestabel

F G
Q1-§Q2 THRU —
PCDR ;
2 o || 2
z s §F IRIEE
E
3(17) ch b
2-M3 x 4 [14) B
2-M3x 6 (17)
N
7
@A h6 50 60
B* 28,5%, 32,5 %,
o 17,59 203°°
b 6 6,5
z 2 25
F 24 3
6 17,6 %, 19,5 %,
@H ho 38 48
o 23 272
JH6 1 e
oK 14 L6
gL H7 6 8
M Js9 - -
\ i} _
0 M3 M3
P (P.C.D) 18,5 21,5
Q1 6 9
. 45 55
R (P.C.D) 17 19
S 35001 3500
T (grader) 30° 30°
U (grader) 30° 30°
Vi 6 12
ov2 35 6

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

V1-@V2 THRU

Produktserie

2-XTHRU

70
3352,
21,5706

7,5

20,1%,,
54
32
16
21

10,4 01
M3

27

55

24

22,5°

12

3,5

20/25/32

85
37%,
24 106

10

20,2,
67
40
20
26

11
12,8 104
M4

34

6,6

30

22,5°

12

45

Side 36 af 147

110
44°

28 106

32
22 %1
90
52
26
26

16,3 ;04
M5

45

55



W (P.C.D) 44 54 62 75 100
X M3 M3 M3 M4 M5
Y (grader) 30° 15° 15° 15° 15°
Inertimoment (10 kgm?) 0,033 0,079 0,193 0,413 1,69
vagt (kg) 0,09 0,15 0,28 0,45 0,89
Mal uden enhed i mm
*Mal B, C er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.
4.3.1 Tekniske data
Tabel 4.21: Veerdiansattelsestabel
Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut  Omdrejninger pr.
minut
14 50 54 18 6,9 35 8.500 3.500
80 78 23 11 47
100 78 28 11 54
17 50 16 34 26 70 7.300 3.500
80 22 43 27 87
100 24 54 39 110
120 24 54 39 86
20 50 25 56 34 98 6.500 3.500
80 34 74 47 127
100 40 82 49 147
120 40 87 49 147
160 40 92 49 147
25 50 39 98 55 186 5.600 3.500
80 63 137 87 255
100 67 157 108 284
120 67 167 108 304
160 67 176 108 314
32 50 76 216 108 382 4.800 3.500
80 118 304 167 568
100 137 333 216 647
120 137 353 216 686
160 137 372 216 686

Monteringsvejledning Produktserie

" Tilladt nominelt moment

Tilladt maksimalt moment
Tilladt gennemsnitsmoment
Tilladt maksimalvaerdi for kollision

2
3
4

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 37 af 147



14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.22: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw R Dynamisk Statisk belastning
belastning C Co
m m kN kN
0,050 0,0217 58 8,6
0,060 0,0239 10,4 16,3
0,070 0,0255 14,6 22,0
0,085 0,0296 21,8 35,8
0,111 0,0364 38,2 65,4

Tabel 4.23: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10" hjul 44 44

Tabel 4.24: Hysteresetab

x10" hjul 58 58

x10* hjul 29 29

Tabel 4.25: Max. Spil af Oldham-koblingen

x10™ rad 17,5 9,7
x10™ rad 11,2 63
x107° rad 8,7 48
x107 rad = 3,9
x107 rad = =

Tabel 4.26: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

4,1 6,1

28 4

2,5 34
3,1

Nm
74

124
187
258

580

29

58

29

8,2
53
44
39

29

7.8
49
43

38

3.3

Produktserie

29

58

29

8,2
53
44
39

29

15
9,2
8

73

43

x10* Nm/hjul
8,5

15,4

25,2

39,2

100

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Side 38 af 147

29

58

29

6.8
44
3,4
29

24



50
80
100

120

160

T
T,

50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.27: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

1,6
1,6

18

33

3,5

4,7
4.8
5,1

55

6,4

Produktserie

9
9,1
98

1

13,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.28: Vridningsstabilitet

K
K,
K
6
8,
K
K,
Ks
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16 12
0,47 1
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12 9,7

7,0

25

154
16
2,5
2,9
44

11,3

14

48
2,5
34
44
55

15,7
3,1
50

57

11,1

Bemaerkning: Veerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 39 af 147

20

22

26,0

29

108

11,6



Monteringsvejledning
4.3.2 Pracision ved installation

Anbefalet tolerance for
huset H7

(O foc [4]

Enhed: mm

0,011 0,015
0,017 0,020
(0,008) (0,010)
0,030 0,034

(0,016) (0,018)

- [ L [o]4]

Monteringsflade for akselgenerator

0,017
0,020

(0,010)
0,044

(0,019)

Produktserie

[ L [a[a] Overflade til montering af huset

Anbefalet tolerance
for akslen h6

0,024
0,024

(0,012)
0,047

(0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden Oldham-kobling).

4.3.3 Stramningsmoment for monteringsskrue

Aside 7|

& B-side

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 40 af 147

0,026
0,024

(0,012)
0,047

(0,022)



Monteringsvejledning

Tabel 4.29: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Skruetilspaendingsmoment

8

M3

mm 64
Nm 2

12
M3

74

Tabel 4.30: Stramningsmoment for monteringsskrue pé B-siden

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Skruetilspandingsmoment

Bemaerkning:

8

M3

mm 44
Nm 2

16

M3

54

Produktserie
12 12 12
M3 M4 M5
84 102 132
2 4,5 9
16 16 16
M3 M4 M5
62 77 100
2 4,5 9

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN I1SO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.3.4 Smgring

Med undtagelse af tandomradet i typen DSH-PO er alle andre dele ikke fyldt med smgremiddel.
Vaer opmeerksom pa fglgende punkter ved pafgring af smgremidlet.

Krydsede rullelejer

Fleksibelt

kilenav

Pafgr smgremidlet pa den
indre sidevaeg ved hjalp af
referenceveaerdien

Enhed: g

Vandret anvendelse

Lodret
anvendelse

Rundt kilenav

Akselgenerator

Pafer et tyndt lag

rustbeskyttelse pa den ydre
ring.

Akselgenerator peger nedad

Akselgenerator peger opad

DATORKER®-reduktionsgear

Lagtykkelse

58
7,5

8,9

DT-02-1-DA-2504-MA

- \ Péfgr smorelse pa lejet,

mens du drejer det

. Akselgenerator

1 18 32 64
13 19 37 74
15 22 42 84

Side 41 af 147



BA hb

B*

Monteringsvejledning Produktserie

4.3.5 Installationsprocedure

Akselgeneratoren ma fgrst installeres, nar du har monteret reduktionsstykket i huset. For at
undga skader pa tandfladen er det vigtigt at fglge instruktionerne.

Fleksibelt kilenav™ | Rundt kilenav

*_ Akselgenerator

BY

P3 N1-@N2 THRU
PC.DO

-

—
(%]

= ~O| O~
u N Tl < <
S s 3l
1)
q g
E
317) 12 EA. 8-M3x5 20 E.A. 16-M3x6
2-M3x4 (14) (93,5x6) (93,5x6.5)
2-M3x6 (17)

(A

14 17 20/25/32
50 60 70 85 110
28,5% 32,5%, 3359, 37%, 44°,
23,5 26,5 29 34 )
7 7.5 8,5 12 15
17,6 %4 19,5%, 20,1°%), 20,2, 22)%0

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 42 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

OF h7 70 80 90 110 142
06 H7 48 60 70 88 114
oH 14 18 21 26 26
I* 04 03 0,1 2,1 2,5
@J H7 6 8 9 11 14
K Js9 = = 3 4 5
L = - 10,4 01 12,8 #%* 16,3 51
N1 8 12 12 12 12
ON2 35 35 35 45 55
0 (P.C.D) 64 74 84 102 132
P1 2 4 4 4 4
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (grader) 22,5° 15° 15° 15° 15°
Q1 12E.A. 8 20E.A. 16 16 16 16
Q2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
Q3 3,5 6DP @3,5x6,5DP  @35x75DP  @4,5x10DP 5,5 x 14DP
oR 44 54 62 77 100
S (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
T (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10* kgm?) 0,033 0,079 0,193 0,413 1,69
Vgt (kg) 0,41 0,57 0,81 1,31 2,94

*Mal B, | er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 43 af 147



14

17

20

25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

4.4.1 Tekniske data

Tabel 4.31: Veerdiansaettelsestabel

Nm

5,4
7.8
78
16,0
22,0
24,0
24,0
25,0
34,0
40,0
40,0
40,0
39,0
63,0
67,0
67,0
67,0
76,0
118,0
137,0
137,0

137,0

Nm

18,0
23,0
28,0
34,0
43,0
54,0
54,0
56,0
74,0
82,0
87,0
92,0
98,0
137,0
157,0
167,0
176,0
216,0
304,0
333,0
353,0

372,0

Nm

6,9
11,0
11,0
26,0
27,0
39,0
39,0
34,0
47,0
49,0
49,0
49,0
55,0
87,0

108,0
108,0
108,0
108,0
167,0
216,0
216,0

216,0

Tabel 4.32: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw

0,050
0,060
0,070
0,085

0,111

0,0217
0,0239
0,0255
0,0296

0,0364

DATORKER®-reduktionsgear

Dynamisk
belastning Cqy,

kN
58
10,4
14,6
21,8

38,2

DT-02-1-DA-2504-MA

Nm

35,0
47,0
54,0
70,0
87,0
108,0
86,0
98,0
127,0
147,0
147,0
147,0
186,0
255,0
284,0
304,0
314,0
382,0
568,0
647,0
686,0

686,0

Statisk
belastning C,

kN

8,6
16,3
22,0
358

65,4

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

Nm

74
124
187
258
580

minut

3.500

3.500

3.500

3.500

3.500

x10* Nm/hjul
8,5
154
252
39,2

100,0

Side 44 af 147



50-160

50

80-160

50
80
100
120

160

50
80
100
120
160

Monteringsvejledning

Tabel 4.33: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10° hjul 44 44

Tabel 4.34: Hysteresetab

x10* hijul 58 58

x10* hijul 2,9 2,9

Tabel 4.35: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

41
28

2,5

6,1
40
34

3,1

29

58

29

7.8
49
43
38

3.3

Produktserie

29

58

29

15,0
9,2
8,0
73

6,3

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.36: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

1,6
1,6

18

3,0
3,0
33

35

47
48
5,1
55

6,4

9,0

9,1

98
11,0
13

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 45 af 147
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58

29

20
22
26



Monteringsvejledning

Tabel 4.37: Vridningsstabilitet

T1

TZ

50 K,
Ky
Ks
6
8,

80-160 K,
K,
Ks
91

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10* hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul

x10* hjul

2,0 39
6,9 12,0
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16,0 12,0
0,47 1,0
0,61 14
0,71 1,6
41 39
12,0 9,7

7,0
25,0
13
18
23
52
154
1,6
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
44
55
157
3,1
5,0
57
44

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

4.4.2 Ngjagtighed ved installation

N

Anbefalet tolerance for huset h7

(L [a]a

Overflade til montering af huset

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 46 af 147

29,0
108,0
54
78
9,8
55
15,7
6,7
11,0
12,0
44

11,6



Monteringsvejledning

Enhed: mm
a 0,011 0,015 0,017
b 0,017 0,020 0,020
(0,008) (0,010) (0,010)
c 0,030 0,034 0,044
(0,016) (0,018) (0,019)

Bemeerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).

4.4.3 Stramningsmoment for monteringsskrue

A-side /

!

Tabel 4.38: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 8 12 12
Skruestgrrelse M3 M3 M3
Montering af skruerne PCD mm 64 74 84
Stramningsmoment for skruerne Nm 2 2 2

Tabel 4.39: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62

Stramningsmoment for skruerne Nm 2 2 2
Bemaerkning:

Produktserie

0,024
0,024
(0,012)
0,047
(0,022)

12
M4
102

4,5

16
M4
77

4,5

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Side 47 af 147

0,026
0,024
(0,012)
0,050
(0,022)

12
M5
132

16
M5

100



Monteringsvejledning

4.4.4 Smgring

Produktserie

Med undtagelse af det indre tandomrade i typen DSH-PH er alle andre dele ikke fyldt med
smgremiddel. Tag hensyn til fglgende punkter ved pafgring af smgremiddel.

—

Fleksibel tandkrans <

Krydsede rullelejer

/— Stiv tandkrans

Tykkelse pa akselgeneratorens leje

Pafgr smgremidlet pa
den indre sidevaeg ved
hjeelp af
referencevaerdien

Enhed: g

Vandret anvendelse
Lodret anvendelse Akselgenerator peger nedad

Akselgenerator peger opad

4.4.5 Installationsprocedure

Pafer et tyndt lag rustbeskyttelse pa
den ydre ring.

D
58 11 18 32
7,5 13 19 37
8,9 15 22 42

Fleksibel tandkrans \

2

Akselgenerator

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

,/— Stiv tandkrans

ﬂ

e \\\\

Pafgr smorelse pa lejet,
mens du drejer det

N Akselgenerator

64
74

84

.

™

Side 48 af 147

N ~.
D N N
W

AN

Akselgenerator



BA hb

C1*
C2

C3*

@F h7
@G H7
@H h7
gl H7
@J 7

oK H7
L1

L2

M (P.C.D)
N1

ON2

0 (P.C.D)
P1

P2

P3 (grader)

Monteringsvejledning

4.4.6 Type DSH-PH, storrelsestabel

3-M3

DATORKER®-reduktionsgear

Produktserie

A 20 E.A.16-M3x6 (@3,5%6,5)

N2 THRU c1! éi c3Y
L E
e ;E 2=
g ss - SERS
~J_
0
= | ’T\7%>(/ 12 E.A. 8-M3x5 \
- 74444452£3337§] ~———% PCDR
e
O
14/17 14 17

50 60 70 85
52,5%; 56,5 %, 51,5 %, 55,5 %,
16 108 16 10° 16 #10 10 #1
23,5 26,5 29 34

13 14 13 11,5
2,5 2,5 _ -

7 7,5 8,5 12

70 80 90 110

48 60 70 88

20 25 30 38

14 19 21 29

20 25 30 38

14 19 21 29
3 3 2x6 2x6

M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6
- - 25,5 33,5
8 12 12 12
3,5 3,5 3,5 4,5

64 74 84 102
2 4 4 4

M3 M3 M3 M3

22,5° 15° 15° 15°

DT-02-1-DA-2504-MA Side 49 af 147

110
65,5%
12 +1,1
0
42

11,5

142
114
45
36
45
36
2x6
M3 x DP6
40,5
12
55

132



Monteringsvejledning

Q1

Q2

Q3

R

S (grader)

T (grader)

Inertimoment (10 kgm?)

Vgt (kg)
Mal uden enhed i mm

*Mal C1, C3 er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear

12EA.8
M3 x 5DP
3,5 x 6DP
44
30°
30°

0,033

0,45

20E.A. 16
M3 x 6DP
3,5 x 6,5DP
54
18°
18°

0,079

0,63

16

M3 x 6DP

?33,5x7,5DP

62

22,5°

11,25°
0,193

0,89

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

16 16
M4 x 7DP M5 x 8DP
(34,5 x 10DP @35,5 x 14DP
77 100
22,5° 22,5°
11,25° 11,25°

0,413 1,69

1,44 31

Side 50 af 147
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17

20

25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

4.5.1 Tekniske data

Tabel 4.40: Veerdiansaettelsestabel

") Geelder for type DSH-AH, DGH-AH ved brug af radiale akselteetninger pé hulakslen

Tabel 4.41: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw

0,050
0,060
0,070
0,085

0,111

Nm

5,4
7.8
78
16,0
22,0
24,0
24,0
25,0
34,0
40,0
40,0
40,0
39,0
63,0
67,0
67,0
67,0
76,0
118,0
137,0
137,0

137,0

Nm

18,0
23,0
28,0
34,0
43,0
54,0
54,0
56,0
74,0
82,0
87,0
92,0
98,0
137,0
157,0
167,0
176,0
216,0
304,0
333,0
353,0

372,0

m

0,0217
0,0239
0,0255
0,0296

0,0364

DATORKER®-reduktionsgear

Nm

6,9
11,0
11,0
26,0
27,0
39,0
39,0
34,0
47,0
49,0
49,0
49,0
55,0
87,0

108,0
108,0
108,0
108,0
167,0
216,0
216,0

216,0

Dynamisk Statisk
belastning Cy, belastning C,
kN kN
58 8,6
10,4 16,3
14,6 22,0
21,8 358
38,2 65,4

Nm

35,0
47,0
54,0
70,0
87,0
108,0
86,0
98,0
127,0
147,0
147,0
147,0
186,0
255,0
284,0
304,0
314,0
382,0
568,0
647,0
686,0

686,0

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

Nm

74
124
187
258
580

minut

3.500
1100

3.500
1100

3.500
1100

3.500
10007

3.500
10007

x10* Nm/hjul
8,5
154
252
39,2

100,0

Side 51 af 147



50-160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Monteringsvejledning Produktserie

Tabel 4.42: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10* hjul 44 44 29 29 29

Tabel 4.43: Hysteresetab

x10° hjul 58 58 58 58 58

x10° hjul 29 29 29 29 29

Tabel 4.44: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

8,8 27 36 56 85
7,5 25 33 50 74
6,9 24 32 49 72
- 24 31 48 68
- - 31 67 67

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.45: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

53 16 22 34 51
7.2 24 31 48 70
82 29 38 59 86
_ 34 45 69 97
- - 59 90 128

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 52 af 147



T
T,

50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.46: Vridningsstabilitet

K
K,
K
6
8,
K
Kz
K
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

0,34
0,47
0,57
58
16,0
0,47
0,61
0,71
4,1

12,0

12,0
1,0
14
1,6
39

9,7

7,0
25,0
13
18
23
52
154
1,6
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
4,4
55
15,7
31
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 53 af 147

29,0
108,0
54
7.8
9,8
55
157
67
11,0
12,0
44

11,6



HIWIN. Monteringsvejledning

4.5.2 Effektivitetg

1. Nominelt moment E;

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene
@ndrer sig afheaengigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring
(smgremiddeltype/-maengde).

2. Koefficient til korrektion a

Koefficient til korrektion af effektiviteten a i
forhold til momentlasten

3. Koefficient til korrektion B

Koefficient til korrektion af effektiviteten p iht.
specifikationen

effektivitet = a xgg

DATORKER®-reduktionsgear

Produktserie

Model: 14-32, forhold: 50, 80, 100, 120

ill
70
il
w5 50

20

B 3500
40 ¢
30

1000
2000

=

Model: 20-32, forhold: 160

80
70
60

Er

20

i 2000
40
0 F

1000

0.9
0.8 1
0.7 1
0.6 1

0.4 1
0.3 1
021

(==}

-20

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 54 af 147



50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

4.5.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

Produktserie

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pé 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

6,3
7.8
10,1
14,1
54
6,9
9,2
13,2
52
67
9,0

13,0

17,8
21,8
278
36,8
16,4
20,4
26,4
354
16,0
20,0
26,0
35,0
15,8
19,8
258

34,8

23,6
28,6
37,6
48,6
21,5
26,5
355
46,5
21,0
26,0
35,0
46,0
20,6
25,6
34,6
45,6
20,2
252
34,2

45,2

37,2
49,2
62,2
89,2
33,8
458
58,8
85,8
33,0
450
58,0
85,0
324
444
57,4
84,4
317
437
56,7

83,7

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 55 af 147

58,0
76,0
98,0
138,0

51,5

90,0
130,0
48,9
66,9
88,9
1289
47,5
65,5
87,5

127,5



Fastgjort

Indtastningj\ @
i)

A-side

Monteringsvejledning

4.5.4 Mekanisk praecision

oA

\/E_]

(=

[

§>/

IABE

Enhed: mm

0,033
0,035
0,064
0,053
0,040

0,038

]

=
ﬂg@\p Dosering

0,038
0,035
0,071
0,050
0,045

0,038

4.5.5 Stramningsmoment for monteringsskrue

1

o)

e

N

[I
—D >

3

DATORKER®-reduktionsgear

B-side

DT-02-1-DA-2504-MA

0,040
0,039
0,079
0,059
0,051

0,047

Produktserie

0,046
0,041
0,085
0,061
0,057

0,049

Side 56 af 147

0,054
0,047
0,104
0,072
0,065

0,054



Monteringsvejledning

Tabel 4.47: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

8 12

M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 64 74
Stramningsmoment for skruerne Nm 2 2

Tabel 4.48: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

8 16

M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54
Stramningsmoment for skruerne Nm 2 2

Bemaerkning:

12
M3
84

16
M3
62

Produktserie

M4
102

45

M4
77

4,5

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.5.6 Tilladt indgangsbelastning

Hulakslen er understgttet af to sporkuglelejer. For at sikre, at gearkassen fungerer korrekt, skal

du bekraefte belastningen pa hulakslen. Som vist nedenfor:

Leje A

g —5
\ —{LejeB

Fal::> - —

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

— Fa: Aksial belastning (N)
Fr: Radialbelastning (N)

Side 57 af 147

M5

132

M5

100



HIWWIN. Monteringsvejledning

Produktserie

Nedenstaende figur viser den gennemsnitlige indgangshastighed pa 2.000 omd/min og den
grundlaeggende nominelle levetid L;, = 7.000 timer.

800
700
600
500
32
= 400
=00y
200
14
100
I |7 | | | | .
0 100 200 300 400 b00 600 700
Fa [N]
Element Leje A Leje B a (mm)
Dynamisk Statisk Dynamisk Statisk
belastning C,,, belastningC,  belastning C,,, belastning C,
Model (kN) (kN) (kN) (kN)
14 4,0 2,47 4,00 2,47 27,0
17 4,3 2,95 4,30 2,95 29,0
20 4,5 3,45 4,50 3,45 27,0
25 49 4,35 4,90 4,35 29,5
32 141 10,90 535 525 33,0
4.5.7 Type DSH-AH, storrelsestabel
G
H | J
T-@U THRU L M N
=t
o~ o~ B[ o~ o~
|l o I e I |<|m|<
O W woslc
ISIRSIESY SIS St
S EE—
0
| : o
3-M3 I >< TR 12EA 8-Mass
ﬂg v (@3,5x11,5)
: = - I - - - P.C.DX
4 /<¢\ | X%
i t
14,17 14
Model 14 17 20
Markning
@A h7 70 80 90
7B 54 64 75

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Fr  Radialbelastning (N)

Fa Aksial belastning (N)

b (mm) Maksimal

radialbelastning
Fr(N)

16,5 230

17,5 250

15,5 275

16,5 250

23,0 770

20 E.A. 16-M3x6
(93,5x12)

17
25 32
110 142
90 115
Side 58 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

@C h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
@E h7 20 25 30 38 45
@F H7 14 19 21 29 36

G 52,5 56,5 51,5 55,5 65,5

H 12 12 & 6 7

| 20,5 23 25 26 32

J 20 21,5 21,5 23,5 26,5

K 55 55 = - _

L 9 10 10,5 10,5 12

M 8 8,5 9 8,5 9,5

N 75 8,5 7 6 5

0 2,5 2,5 = - -

P 36 45 - - _

Q 3 3 2x6 2x6 2x6
R M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6 M3 x DP6
S (P.C.D) = = 25,5 335 40,5

T 8 12 12 12 12
ou 35 3,5 3,5 4,5 55

V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12E.A.8 20E.A. 16 16 16 16
w2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
W3 @33,5x11,5DP ?3,5x 12DP ?3,5x13,5DP (34,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10 kgm?) 0,091 0,193 0,404 1,07 2,85
Vagt (kg) 0,71 1,0 1,38 2,1 45

Mal uden enhed i mm

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 59 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

4.6.1 Tekniske data

Tabel 4.49: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

50 54 18 6,9 35 8.500 3.500
80 78 23 11 47
100 78 28 11 54

50 16 34 26 70 7.300 3.500
80 22 43 27 87
100 24 54 39 110
120 24 54 39 86

50 25 56 34 98 6.500 3.500
80 34 74 47 127
100 40 82 49 147
120 40 87 49 147
160 40 92 49 147

50 39 98 55 186 5.600 3.500
80 63 137 87 255
100 67 157 108 284
120 67 167 108 304
160 67 176 108 314

50 76 216 108 382 4.800 3.500
80 118 304 167 568
100 137 333 216 647
120 137 353 216 686
160 137 372 216 686

" Tilladt nominelt moment

)
2) Tilladt maksimalt moment
)
)

% Tilladt gennemsnitsmoment

4) Tilladt maksimalvaerdi for kollision

Tabel 4.50: Specifikationer for krydsrulleleje

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 60 af 147



14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Monteringsvejledning

Dpw R
m m
0,050
0,060
0,070
0,085
0,111

Tabel 4.51: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10*h

0,0217
0,0239
0,0255
0,0296

0,0364

jul

Tabel 4.52: Hysteresetab

x10*h

x10™ h

Tabel 4.53: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

jul

jul

Dynamisk
belastning C

kN
58
10,4
14,6
21,8

38,2

44

58

29

57
44

37

Statisk belastning
Co

kN
8,6
16,3
22,0
358

65,4

44

58

29

9,7
72
6,5

6,2

Nm
74
124
187
258
580

29

58

29

14
1
9,9

9,3

8,6

Produktserie

x10* Nm/hjul
8,5
15,4
252
39,2
100
2,9 2,9
58 58
29 29
22 41
15 29
14 27
13 24
12,0 23,0

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

Tabel 4.54: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

34
4,2

4,5

58
6,9
78

8,9

84
10
12

13

17,0

13 25
15 28
17 33
19 34
23,0 43,0

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 61 af 147



Monteringsvejledning

Tabel 4.55: Vridningsstabilitet

T1

TZ

50 K,
K,
Kq
6
8,

80-160 K,
K,
Kq
91

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16 12
0,47 1
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12 9,7

7,0

25

154
16
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14

48
25
34
44
55

15,7
3,1
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 62 af 147

29

108

11,6



A Monteringsvejledning

4.6.2 Effektivitety

1. Nominelt moment E;

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene
@ndrer sig afhaengigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring
(smgremiddeltype/-mangde)

2. Koefficient til korrektion a

Koefficient til korrektion af effektiviteten o i
forhold til momentlasten

3. Koefficient til korrektion g

Koefficient til korrektion af effektiviteten B iht.
specifikationen

effektivitet = a xg

DATORKER®-reduktionsgear

Produktserie

Model: 14-32, forhold: 50, 80, 100, 120

90

80 -
70 |-
w560
b0 ¢
A0F

1000
2000
3500

30
0

10 20 30 40
T[°c]

Model: 20-32, forhold: 160

70

60
b0 -
40
I
20

Er

1000
2000
3500

[}

0.9 1
0.8
0.7
0,6 1

0,4
0,3
0,2+

10 20 30 40
T[ec]

-0

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 63 af 147



Reduktionsforhold

50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

4.6.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

Produktserie

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pé 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

Indgangshastighed Model

39
4,7

58

38
49
6,1
28
3,6
4,7

59

17

98
12,8
14,8

6,6

8,4
11,4
13,4

6,2

1

13

78
10,8

12,8

20

11,6
14,6
19,6
22,6

9,5
12,5
17,5

20,5

12
17
20
8,6
11,6
16,6
19,6
82
11,2
16,2

19,2

18,2
22,2
28,2
352
14,8
18,8

24,8

234
30,4
12,7
16,7
22,7

29,7

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 64 af 147

31
38
53
68
24,5
31,5
46,5
61,5
23
30
45
60
21,9
28,9
439
58,9
20,5
27,5
425

57,5



Monteringsvejledning

4.6.4 Mekanisk praecision

afffa
[y

Fastgjonﬂ/_w o
==
b
P Dosering

Indtastningj‘
—

&

[
[

T '
TRV AT

A
T AVIRREM
//]<[8] //]e[8]

Enhed: mm

0,033 0,038 0,040
0,035 0,035 0,039
0,064 0,071 0,079
0,053 0,050 0,059
0,040 0,045 0,051
0,038 0,038 0,047

4.6.5 Stramningsmoment for monteringsskrue

A-side J

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

0,046
0,041
0,085
0,061
0,057

0,049

Side 65 af 147

0,054
0,047
0,104
0,072
0,065

0,054



Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Monteringsvejledning

Tabel 4.56: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

8 12

M3 M3

mm 64 74
Nm 2 2

Tabel 4.57: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

8 16

M3 M3

mm 44 54
Nm 2 2

Bemaerkning:

Produktserie

12 12
M3 M4
84 102

2 4,5
16 16
M3 M4
62 77

2 45

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.6.6 Tilladt indgangsbelastning

Hulakslen er understgttet af to sporkuglelejer. For at sikre, at gearkassen fungerer korrekt, skal

du bekraefte belastningen pa hulakslen. Som vist nedenfor:

Leje B

] Fa: Aksial belastning (N)

—
I R
ST o
Leje A /[W:Jj :
Fr
i® —
Fary o _
[(D]
),
E a1 ID/;
RO
Jidva S ey
]
b a

Fr: Radialbelastning (N)

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA Side 66 af 147

M5

132

M5

100



HIWIN. Monteringsvejledning

Model
14
17
20
25

32

Produktserie

Nedenstaende figur viser den gennemsnitlige indgangshastighed pa 2.000 omd/min og den

grundlaeggende nominelle levetid L;, = 7.000 timer.

500 -

ol TN NG

o =ty
Ie stn
D

DATORKER®-reduktionsgear

P.C.DX
| %

DT-02-1-DA-2504-MA

Fr Radialbelastning (N)
400 - Fa Aksial belastning (N)
300
=
e 200
32
LN
14
0 100 200 300 400
Fa [N]
Element Leje A Leje B a (mm) b (mm) Maksimal
radialbelastning
Dynamisk Statisk Dynamisk Statisk Fr(N)
belastning Cy, belastningC,  belastning C,, belastning C,
(kN) (kN) (kN) (kN)
2,24 0,91 1,08 0,43 20 14 110
2,7 1,27 1,61 0,71 23,5 21 135
4,35 2,26 2,24 0,91 26,5 233 210
5,6 2,83 2,7 1,27 28 28 270
94 5 4,35 2,26 36 27 490
4.6.7 Type DSH-AJ, storrelsestabel
G
K | J
T-0U THRU L | N
K_
[ o~
— |/ [ < m ey
— ol 8| <
S} S
12 E.A. 8-M3x5
(@3,5x11,5) 20 E.A. 16-M3x6(@3,5x12)

P.C.DX

Side 67 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

Enhed: mm
BAh7 70 80 90 110 142
@B 54 64 75 90 115
@C h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
@E h6 6 8 10 14 14
OF 1" 12 16,5 22,5 22,5
G 50,5 56 63,5 72,5 84,5
H 15 17 21 26 26
| 20,5 23 25 26 32
J 15 16 17,5 20,5 26,5
K 14 16 20 25 25
L 9 10 10,5 10,5 12
M 8 8,5 9 8,5 9,5
N 2,5 3 3 3 &
P 0,5 0,5 320008 B %as B %as
Q - - 8,2 11 11
R - - M3 x 6DP M5 x 10DP M5 x 10DP
T 8 12 12 12 12
ou 35 3,5 3,5 4,5 55
V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12EA.8 20E.A. 16 16 16 16
W2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
w3 @3,5x11,5DP ?3,5x 12DP ?3,5x 13,5DP ?34,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100
Y (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10 kgm?) 0,025 0,059 0,137 0,32 1,2
Vgt (kg) 0,66 0,94 1,38 2,1 44

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 68 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

4.7.1 Tekniske data

Tabel 4.58: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

50 54 18 6,9 35 8.500 3.500
80 78 23 11 47
100 78 28 11 54

50 16 34 26 70 7.300 3.500
80 22 43 27 87
100 24 54 39 110
120 24 54 39 86

50 25 56 34 98 6.500 3.500
80 34 74 47 127
100 40 82 49 147
120 40 87 49 147
160 40 92 49 147

50 39 98 55 186 5.600 3.500
80 63 137 87 255
100 67 157 108 284
120 67 167 108 304
160 67 176 108 314

50 76 216 108 382 4.800 3.500
80 118 304 167 568
100 137 333 216 647
120 137 353 216 686
160 137 372 216 686

" Tilladt nominelt moment

)
2) Tilladt maksimalt moment
)
)

% Tilladt gennemsnitsmoment

4) Tilladt maksimalvaerdi for kollision

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 69 af 147
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20
25
32

50-160

50

80-160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.59: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw R Dynamisk
belastning C
m m kN
0,0465 0,014 8,25
0,059 0,014 10,7
0,070 0,016 21,0
0,088 0,018 21,8
0,114 0,02 34,5

Tabel 4.60: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10" hjul 44

Tabel 4.61: Hysteresetab

x10" hjul 58

x10* hjul 2,9

Tabel 4.62: Max. Spil af Oldham-koblingen

x10™ rad 17,5
x10™ rad 11,2
x10™° rad 8,7
x107° rad =
x107 rad =

Tabel 4.63: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

41
28

2,5

Statisk belastning
Co

kN
11,4
14,8
27,0
358

59

44

58

29

9,7
6,3
48

39

6,1

34

3,1

Nm
73

114
172
254

578

29

58

29

8,2
53
44
39

29

7.8
49
43

38

3.3

Produktserie

29

58

29

8,2
53
44
39

29

15
9,2
8

73

6,3

x10* Nm/hjul
79

13,7

24,0

39,2

120,3

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 70 af 147

29

58

29

6.8
44
3,4
29

24
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80
100

120

160

T
T,

50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.64: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

1,6
1,6

18

33

3,5

4,7
4.8
5,1

55

6,4

Produktserie

9
9,1
98

1

13,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.65: Vridningsstabilitet

K
K,
K
6
8,
K
K,
Ks
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16 12
0,47 1
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12 9,7

7,0

25

154
16
2,5
2,9
44

11,3

14

48
2,5
34
44
55

15,7
3,1
50

57

11,1

Bemaerkning: Veerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 71 af 147

20

22

26

29

108

11,6



Monteringsvejledning Produktserie

4.7.2 Mekanisk praecision

4 it

Enhed: mm

0,010 0,010 0,010 0,010 0,012
0,010 0,010 0,010 0,010 0,010
0,010 0,010 0,010 0,010 0,012
0,010 0,010 0,010 0,010 0,010
0,020 0,020 0,020 0,020 0,020
0,015 0,015 0,015 0,015 0,015

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 72 af 147



Monteringsvejledning
4.7.3 Pracision ved installation

Anbefalet tolerance for

Produktserie

huset H7 H Overflade til montering af huset

M N\ N\ \

[L[o]]

Enhed: mm

0,011 0,015
0,017 0,020
(0,008) (0,010)
0,030 0,034
(0,016) (0,018)

0,017
0,020
(0,010)
0,044
(0,019)

Anbefalet tolerance

* for akslen h6

Monteringsflade for akselgenerator

0,024
0,024
(0,012)
0,047
(0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden Oldham-kobling).

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Side 73 af 147

0,026
0,024

(0,012)
0,050

(0,022)



Monteringsvejledning

4.7.4 Installation monteringsskrue

Udgangsflange
TN ]

Hus

Tabel 4.66: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 12
Skruestgrrelse M3
Montering af skruerne PCD mm 43
Skruetilspendingsmoment Nm 23

Tabel 4.67: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8

Skruestgrrelse M3

Montering af skruerne PCD mm 68

Skruetilspandingsmoment Nm 2,3
Bemaerkning:

12
M4
62

5,1

12
M3
89

2,3

Produktserie

M5

76

M4
105

5,1

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN I1SO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125

2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 74 af 147

M6
96

17,4

M5

135



Monteringsvejledning Produktserie

4.7.5 Smgring

Pafer pé indersiden af flangen pa
basis af referencevaerdien

Enhed: g

Standardfedtmaengde 55 10 16 40

4.7.6 Installationsprocedure

Monteringsflange type A

-
//(ii Ez'l_i
|

2
—=]
L Ly Akselgenerator " g
0O-ring l

Monteringsflange
Reduktionsstykke

1. Monter monteringsflangen pd motorens monteringsflade
2. Monter monteringsflangen pa motorens udgangsaksel

3. Installer overgangsstykkets krop

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 75 af 147

60



Monteringsvejledning Produktserie

Monteringsflange type B
—1 |
2
, 4
] §| = N Akselgenerator
0-ring ] ]
I N
Reduktionsstykke Monteringsflange

1. Monter reduktionsstykket pa overfladen af monteringsflangen
2. Monter monteringsflangen pa motorens udgangsaksel

3. Monter monteringsflangen pa motorens monteringsflade

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 76 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

4.7.7 Montering af motoren

Monteringsflange type A Monteringsflange type B
R-S
6-PK THRU PCOT\(————
LreoL DxlAl =

OE
@D
[4]9]
7B
PA

@M H7
0E
@c
?B
PA

Motor centering Bh6/H7;j6/G7
Motor centering @hé/H7;j6/G7

F
G
H Grease o
Flange Material or Grease P

oA 16 26 30 37 37
0B 36,5 47 53 66 86
gc 37,5%;, 48°%, 55%; 69 %, 90,5 %,
@D 50 5077 60 0% 70 §00%¢ 85 §%0% 110 %%
gE 50,4 §°* 60,4 ;°* 70,4 3% 85,4 3% 110,4 3
F 25 3 3 5 6,5
G 6,53 7a 850t 10,5 3% 14,5 5%
H 9,5 o1 10 Fot 11 ot 14,5 101 19,5 104
[ %4 1,3%;, 1,3%;, 1,3%;, 1,3%;,
J 1 1,5 1,5 1,5 2
oK 29 34 34 34 4,5
L(P.C.D) 55 66 76 91 118
oM 60 72 82 96 125
N 4,3 ¥o1 6,3 501 6,9 +01 7,8 30 9,8 501
0 10,5 %1 13 Fot 14,6 $°* 18 3 24 501
P 13,5 01 16 F01 17,6 $0* 22 ot 29 ot
Q 0,7%1 1%, 1% 1%, 1%
R 4 6 6 6 6
S M2,5 M2,5 M2,5 M3 M4
T (P.C.D) 68 78 88 105 135
X 0,030 0,034 0,044 0,047 0,050
Y 0,030 0,040 0,040 0,040 0,040
z 0,030 0,034 0,044 0,047 0,050

(0,016) (0,018) (0,019) (0,022) (0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden Oldham-kobling).

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 77 af 147



E
G_H_ I J K
|
]
== wl o =
8 T E[ ok
C
N N
2504)__3017) L
2-M3x4 (14)
2-M3x6 (17)
14/17

@A h7 60 72 82
8 50, 60138 701988
@C h7 78 88 98
@D h7 49 59 69
[0]3 14 18 21
F 30 34 40
G 5 5 57
H 12 13,5 17,2
| 4 6 6,6
J 6 6,5 7,5
K 3 3 3
L 17,6 %, 19,5%, 20,1%,
M (flangeudgave A) 6,6 3% 7 e 8,170°
N (flangeudgave B) 2,6 304 1 Foss 1,5 205
@0 H7 6 8 9
P Js9 = = 3
Q = = 10,4
R1 6 6 6
R2 M2,5 x 4DP M3 x 6DP M3 x 6DP
R3 (P.C.D) 55 66 76
S1 8 12 12
@S2 34 34 34
S3(P.C.D) 68 80 89

Monteringsvejledning

4.7.8 Type DSC-PO-M, storrelsestabel

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

P Js9

20/25/32

96
85 I007s
116
84
26
47
6,5
19
75
10
4
20,2,
7,2 308
0,3 05
"
4
12,8
6
M3 x 6DP
91
12
45

105

Side 78 af 147

125
110 1385,
148
110
26
59
6,5
24
9,5
14
5
22 %
6 30,55
3,5 1055

14

16,3
6

M4 x 8DP
118
12
5,5

135



Monteringsvejledning

T1 8

T2 M3 x 7,8DP
T3 (P.C.D) 68

U (grader) 15°

Al 12

V2 M3 x 6DP
V3 (P.C.D) 43
W1 4
W2 @35,5 x 3DP
oW3 2,9
W4 (P.C.D) 68

X (grader) 30°
Inertimoment (10 kgm?) 0,033
Veegt (kg) 0,54

DATORKER®-reduktionsgear

12
M3
80
10°
12
M4 x 8DP
52
6
?35,5 x 3DP
29
78
20°
0,079

0,79

M3
89
10°
12
M4 x 8DP
62
6
?35,5 x 3DP
29
88
20°
0,193

1,30

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

12
M4
105
g
12
M5 x 10DP
76
6
6,5 x 3,4DP
34
105
20°
0,413

1,95

Side 79 af 147

12
M5
135
10°
12
M6 x 10DP
9%
6
@8 x 4,4DP
45
135
20°
1,69

3,90



Monteringsvejledning Produktserie

4.8.1 Tekniske data

Tabel 4.68: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

50 54 18 6,9 35 8.500 3.500
80 78 23 11 47
100 78 28 11 54

50 16 34 26 70 7.300 3.500
80 22 43 27 87
100 24 54 39 110
120 24 54 39 86

50 25 56 34 98 6.500 3.500
80 34 74 47 127
100 40 82 49 147
120 40 87 49 147
160 40 92 49 147

50 39 98 55 186 5.600 3.500
80 63 137 87 255
100 67 157 108 284
120 67 167 108 304
160 67 176 108 314

50 76 216 108 382 4.800 3.500
80 118 304 167 568
100 137 333 216 647
120 137 353 216 686
160 137 372 216 686

" Tilladt nominelt moment

)
2) Tilladt maksimalt moment
)
)

% Tilladt gennemsnitsmoment

4) Tilladt maksimalvaerdi for kollision

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 80 af 147



14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.69: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw R Dynamisk
belastning C
m m kN
0,0465 0,014 8,25
0,059 0,014 10,7
0,070 0,016 21
0,088 0,018 21,8
0,114 0,02 34,5

Tabel 4.70: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10" hjul 44

Tabel 4.71: Hysteresetab

x10" hjul 58

x10* hjul 2,9

Tabel 4.72: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

57
44

3,7

Statisk belastning
Co

kN
11,4
14,8
27
358

59

44

58

29

9,7
72
6,5

6,2

Nm
73
114
172
254

578

29

58

29

14
1
9,9

9,3

8,6

Produktserie

x10* Nm/hjul
79
13,7
24
39,2
120,3
2,9 2,9
58 58
29 29
22 1
15 29
14 27
13 24
12,0 23,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.73: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

34
42

4,5

58
6,9
78

8,9

8,4
10
12

13

17,0

13 25
15 28
17 33
19 34
23,0 43,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 81 af 147
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50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.74: Vridningsstabilitet

K
K,
Ks
6
8,
K
Ky
Ks
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16 12
0,47 1
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12 9,7

7,0

25

154
16
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14

48
25
34
44
55

15,7
3,1
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

4.8.2 Mekanisk pracision

Ald

]mm

la
7ol

Enhed: mm

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

S
0,010 0,010 0,010
0,010 0,010 0,010
0,010 0,010 0,010
0,010 0,010 0,010
0,020 0,020 0,020
0,015 0,015 0,015

0,010
0,010
0,010
0,010
0,020

0,015

Side 82 af 147

29

108

11,6

0,012
0,010
0,012
0,010
0,020

0,015



Monteringsvejledning

4.8.3 Stramningsmoment for monteringsskrue

Hus

e

Udgangsflange :f_._

Tabel 4.75: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 12 12
Skruestgrrelse M3 M4
Montering af skruerne PCD mm 43 52
Stramningsmoment for skruerne Nm 2,3 5,1

Tabel 4.76: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 12

Skruestgrrelse M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 68 80

Stramningsmoment for skruerne Nm 23 23
Bemaerkning:

12
M4
62

5,1

12
M3
89

23

Produktserie

M5
76

M4
105

5,1

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125

2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 83 af 147

M6
96

17,4

M5
135



Monteringsvejledning Produktserie

4.8.4 Tilladt indgangsbelastning

For at sikre, at gearkassen fungerer korrekt, skal du bekraefte den belastning, der virker pa
omradet pa siden med drevet. Som vist nedenfor:

Fr

; — <:IFa

— Fa: Aksial belastning (N)
Fr: Radialbelastning (N)

Nedenstaende figur viser den gennemsnitlige indgangshastighed pé 2.000 omd/min og den
grundlaeggende nominelle levetid L;, = 7.000 timer.

600 4 Fr Radialbelastning (N)

500 Fa Aksial belastning (N)
400 4

= 300 4

200 A

17
100 A
1 20
0 |

0 100 200 300 400 500 600

Fa [N]
Forskydning (B) mm 7 8 10 12,5
Maksimal radialbelastning (Fr) N 118 145 232 342

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 84 af 147

12,5

567



Monteringsvejledning

4.8.5 Type DSC-AH-M, storrelsestabel

F
G_H_ 1 J K _ L
M
N
~
N
T W
o~ [ L SE— S o~
< < | [ m| <
[@lm] Q| <
[SIER S J» (St
— N
T
A\
= 0
o1
14/17
Enhed: mm
@A h7 60 72 82
@B 53 64 74
@C h7 78 88 98
@D h7 49 59 69
BE hé 6 8 10
F 55 61,5 73,5
G 5 5 57
H 12 13,5 17,2
| 57 8,2 8,8
J 9,8 9,8 11,5
K 7,5 8 9,3
L 15 17 21
M 14 16 20
N 11 12 16,5
0 0,5 0,5 =
P h9 = = 3
Q = = 82%,
R = = M3 x 6DP
S1 8 12 12
@S2 34 34 34
S3 (P.C.D) 68 80 89
T1 8 12 12
T2 M3 x 7,8DP M3 M3
T3 (P.C.D) 68 80 89
U (grader) 15° 10° 10°

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

5°_ s\ 1
© O\ >
© R Q=

© o ©)

\
96 125
89 116
116 148
84 110
14 14
86,5 100,5
6,5 6,5
19 24
9,7 12,7
15 20
10,3 11,3
26 26
25 25
22,5 22,5
5 5
19 9 19 9
M5 x 10DP M5 x 10DP

12 12
4,5 55
105 135
12 12
M4 M5
105 135
8° 10°

Side 85 af 147




Monteringsvejledning

V1

V2

V3 (P.C.D)

W1

W2

BW3

W4 (P.C.D)

X (grader)

Inertimoment (x10*kgm?)

Veegt (kg)

DATORKER®-reduktionsgear

12
M3 x 6DP
43

4
@5,5 x 3DP
2,9
68
30°
0,025

0,64

12
M4 x 8DP
52
6
35,5 x 3DP
29
78
20°
0,059

0,95

DT-02-1-DA-2504-MA

12
M4 x 8DP
62
6
35,5 x 3DP
29
88
20°
0,137

1,40

Produktserie

12

M5 x 10DP
76
6

76,5 x 3,4DP
34
105
20°
0,32

2,50

Side 86 af 147

12
M6 x 10DP
96
6
(8 x 4,4DP
4,5
135
20°
1,20

5,40
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25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

4.9.1

Tekniske data

Tabel 4.77: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm

7,0 23,0 9,0 46,0

10,0 30,0 14,0 58,0

10,0 36,0 14,0 58,0

21,0 440 34,0 91,0

29,0 56,0 35,0 109,0

31,0 70,0 51,0 109,0

31,0 70,0 51,0 109,0

33,0 73,0 44,0 127,0

44,0 96,0 61,0 165,0

52,0 107,0 64,0 191,0

52,0 113,0 64,0 191,0

52,0 120,0 64,0 191,0

51,0 127,0 72,0 242,0

82,0 178,0 113,0 3320

87,0 204,0 140,0 369,0

87,0 217,0 140,0 395,0

87,0 229,0 140,0 408,0

99,0 281,0 140,0 497,0

153,0 395,0 217,0 738,0

178,0 433,0 281,0 841,0

178,0 459,0 281,0 842,0

178,0 484,0 281,0 842,0

Tabel 4.78: Specifikationer for krydsrulleleje
Dpw R Dynamisk Statisk
belastning Cyy,  belastning C,
m m kN kN

0,0350 0,0095 47 6,1
0,0425 0,0095 53 7,6
0,0500 0,0095 58 9,0
0,0620 0,0115 9,6 15,1
0,0800 0,0130 15,0 25,0

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

Nm

41

64

91

156
313

minut

3.500

3.500

3.500

3.500

3.500

x10* Nm/hjul
4,38
7,75
12,80
24,20

53,90
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50 - 160

50

80-160

50

80

100

120

160

50
80
100
120
160

Monteringsvejledning

Tabel 4.79: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10° hjul 44 44 29

Tabel 4.80: Hysteresetab

x10° hiul 58 58 58

x10° hiul 29 29 29

Tabel 4.81: Maksimalt tilbageslag pa Oldham-kobling

x10° hjul 17,5 9,7 8,2
x10" hjul 11,2 6,3 53
x10" hjul 8,7 48 4,4
x10° hjul - 39 39
x10° hjul - - 2,9

Tabel 4.82: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

4,5 6,7 8,6
3,1 4,4 5,4
2,8 3,7 4,7
- 34 4,2
- - 3,6

Produktserie

29

58

29

8,2
53
44
3,9

29

17,0
10,0
88
8,0

6,9

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre graense er 20 % over verdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA
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29

58

29

6,8
44
34
2,9

2,4

34,0
21,0
20,0
17,0
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Monteringsvejledning Produktserie

Tabel 4.83: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

50 18 33 52 9,9 20,0
80 18 33 53 10,0 21,0
100 2,0 3,6 56 11,0 22,0
120 - 39 6,1 12,0 24,0
160 - - 7,0 14,0 29,0

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

Tabel 4.84: Vridningsstabilitet

T Nm 2,0 39 7,0 14,0 29,0
Ty Nm 6,9 12,0 25,0 48,0 108,0
50 K x10* Nm/hjul 0,34 0,81 13 25 54
K, x10* Nm/hjul 0,47 1,1 18 3,4 78
K x10* Nm/hjul 0,57 13 23 44 98
8, x10* hjul 58 49 52 55 55
8, x10* hjul 16,0 12,0 154 15,7 15,7
80-160 K x10* Nm/hjul 0,47 1,0 1,6 3,1 6,7
K, x10* Nm/hjul 0,61 1,4 25 5,0 11,0
K x10* Nm/hjul 0,71 1,6 2,9 57 12,0
o x10* hjul 41 39 44 4.4 44
8, x10* hjul 12,0 9,7 11,3 11,1 11,6

Bemaerkning: Veerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under veerdien i
denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 89 af 147
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4.9.2 Effektivitetgg

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene andrer sig afhangigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring (smgremiddeltype/-maengde)

Model: 14, forhold: 50 Model: 14, forhold: 80
90 90
80+ 80 -
1000 1000
0 / g0 / 2000
GO0 300 = 0L 3500
hl = B0 F
40 - 40+
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
Ti°t] Tiec]
Model: 14, forhold: 100 Model: 17-32, forhold: 50
90 90
B0 - B0 - 1000
n- el
0 P00 = gl %00
50 - 50
i wh
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[°C] T[°C]
Model: 17-32, forhold: 80, 100 Model: 17-32, forhold: 120
90 90
———— B i
OO0 SO0 F
h - B0
40 - 40+
3ﬂ[] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
Ti°t] il
Model: 20-32, forhold: 160
90
o0 1000
nr 2000
40 3500
b0
40
3[][] 10 20 30 40

T[°C]
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50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

Effektivitet = a Xgg

a= Korrekturkoefficient
ER = Effektivitet ved nominelt
drejningsmoment

0.9 4
0.8+
0.7 4
0,6 4
0.54
0.4+
0,34
0.2 4

Produktserie

0

4.9.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

03

04

05
TBV/TH

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pa 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

3.2
39
46
59
23
3,0
37
5,0
2,1
28
3,5

48

5,1
6,1
7,6
9,6
38
4.8
6,3
8,3
3,5
4,5
6,0
8,0
3.3
43
58

78

7.3
9,1
18
12,7
55
7.3
10,0
109
5,0
6,8
9,5
104
47
6,5
9,2
10,1
42
6
87

9,6

12,8
17,8
21,8
28,8

9,7
14,7
18,7
25,7

9,0
14,0
18,0
25,0

8,5
13,5
17,5
24,5

78
12,8
16,8

238

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA
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Produktserie
4.9.4 Ngjagtighed ved installation
Anbefalet tolerance for huset h7
L [a]A]
_—— Overflade til montering af huset
0
— Anbefalet tolerance for akslen hé
i a
L
0 - L To[A]
Monteringsflade for akselgenerator
Enhed: mm
0,011 0,015 0,017 0,024 0,026
0,017 0,020 0,020 0,024 0,024
(0,008) (0,010) (0,010) (0,012) (0,012)
0,030 0,034 0,044 0,047 0,050
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022) (0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 92 af 147
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4.9.5 Mekanisk praecision

Enhed: mm

DATORKER®-reduktionsgear

0,010

0,010
0,024
0,010

0,038

0,010
0,012
0,026
0,010

0,038

DT-02-1-DA-2504-MA

0,010
0,012
0,038
0,010

0,047

Produktserie

0,015
0,013
0,045
0,010

0,049

Side 93 af 147

0,015
0,013
0,056
0,010

0,054



Monteringsvejledning

4.9.6 Stramningsmoment for monteringsskrue

Udgangsflange

Tabel 4.85: Tilspaendingsmoment for skruer til udgangsflangen

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Tabel 4.86: Stramningsmoment for skruer til den stive tandkrans

Antal skruer
Skruestgrrelse
Montering af skruerne PCD

Stramningsmoment for skruerne

Bemaerkning:

mm

Nm

mm

Nm

6 6
M4 M5
23 27

54 10,8

8 8

M4 M4

65 71
45 45

M6
32

18,4

M5
82

9,0

Produktserie

Stiv tandkransflange

M8
42

45,0

10
M5
96

9,0

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = pG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 94 af 147

M10
55

89,0

12
M6
125

153



Monteringsvejledning

49.7 Smering

Produktserie

Afstanden mellem gearet og monteringsflangen skal vaere sa lille som muligt, sa fedtet forbliver

indeni under drift.

A

1

3

16

1

3

26

1,5
4,5

30,0

) Mellemaksel vandret eller lodret: nér akselgeneratoren er rettet nedad
2) Middelaksel lodret: nér akselgeneratoren er rettet opad

49.8 Installationsprocedure

1. Monter monteringsflangen pa motorens monteringsflade

2. Monter akselgeneratoren pa motorens udgangsaksel

3. Monter gearet

Akselgenerator

Gear /

DATORKER®-reduktionsgear

&
7

DT-02-1-DA-2504-MA

N

1,5 1,5
4,5 4,5

37,0 37,0
3

A
N

Monteringsflange

=

Motor
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4.9.9 Montering af motoren

b A ——
[7bA- 7
A
: olPaa— |/
<| = l
SRS
wgw:ci 7
[ |
!
Enhed mm
a 0,030 0,040
b 0,030 0,040
c 0,015 0,015
oA 73 79
t 3 3
aT 38H7 48H7
4.9.10 Type DGC-PO, storrelsestabel
H |
@ E
i :@L
ol g 4+ S T
S é‘ %
2.5(Model 14) 3(Model 17) G
D E F
C
2-M3x4(Model 14) g
i _(}_ 2-M3x6(Model 17)
o
//
]
gA 73 79
B* 41°,, 45%,
C 34 37

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie
0,040 0,040 0,040
0,040 0,040 0,040
0,018 0,018 0,018
93 107 138
4,5 4,5 4,5
56H7 67H7 90H7

T-U THRU y

W-X THRU

93 107 138
4559, 529 62°
38 46 57
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@J h7
OK H7
BLh7
oM

ONH7

0Js9

S (P.C.D)

ou

V (P.C.D)

w

X

Y (grader)

Inertimoment (x10* kgm?)

Veegt (kg)

Mal uden enhed i mm

27

35

9,4

17,6 %4
56
1
38
14

6
M4 x 8DP
23
6
4,5
65
6
M4
30°
0,033

0,52

29

9,5

19,5%,

6
M5 x 10DP
27
6
4,5
71
6
M4
30°
0,079

0,68

28
10

20,1%;,
72
14
56
21
12
4
13,8 104
8
M6 x 9DP
32
6
55
82
6
M5
30°
0,193

0,98

*Mal B er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

36
10

12
20,2%,
86
20
67
26
14
5
16,3 ;01
8
M8 x 12DP
42
8
55
9%
8
M5
22,5°

0,413

Side 97 af 147

45
12

15
22 %
113
26
90
26
14
5
16,3 104
8
M10 x 15DP
55
12
6,6
125
12
M6
15°
1,69

32



Monteringsvejledning Produktserie

4.10.1 Tekniske data

Tabel 4.87: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

14 50 7,0 23,0 9,0 46,0 8.500 3.500
80 10,0 30,0 14,0 61,0
100 10,0 36,0 14,0 70,0

17 50 21,0 44,0 34,0 91,0 7.300 3.500
80 29,0 56,0 35,0 113,0
100 31,0 70,0 51,0 143,0
120 31,0 70,0 51,0 112,0

20 50 33,0 73,0 44,0 127,0 6.500 3.500
80 44,0 96,0 61,0 165,0
100 52,0 107,0 64,0 191,0
120 52,0 113,0 64,0 191,0
160 52,0 120,0 64,0 191,0

25 50 51,0 127,0 72,0 242,0 5.600 3.500
80 82,0 178,0 113,0 332,0
100 87,0 204,0 140,0 369,0
120 87,0 217,0 140,0 395,0
160 87,0 229,0 140,0 408,0

32 50 99,0 281,0 140,0 497,0 4.800 3.500
80 153,0 395,0 217,0 738,0
100 178,0 4330 281,0 841,0
120 178,0 459,0 281,0 892,0
160 178,0 484,0 281,0 892,0

Tabel 4.88: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

50 - 160 x10* hjul 44 44 29 29 29

Tabel 4.89: Hysteresetab

50 x10™ hjul 58 58 58 58 58

80-160 x10-4 hjul 29 29 29 29 29
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50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.90: Maksimalt tilbageslag pa Oldham-kobling

x10° hjul
x10° hjul
x10" hjul
x10" hjul

x10° hjul

17,5
11,2

8,7

9,7
6,3
48

39

Tabel 4.91: Igangsetningsmoment (enhed cNm)

3,6
2,6

23

5,6
3,6
32

3,0

8,2
53
44
39

29

73
45
41
3,6

32

Produktserie

8,2
53
44
39

29

13,0
8,5
7,6
6,9

6,1

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

Tabel 4.92: Omvendt igangsaetningsmoment (enhed Nm)

1,5
1,5

19

28
28
3,1

34

44
46
50
54

6,4

83
8,5
9,2
10,0

12,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear
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44
3.4
29

24

29,0
18,0
17,0
14,0

13,0

18,0
18,0
20,0
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Tabel 4.93: Vridningsstabilitet

T

T2

50 K,
Ky
Ks
8,
8,

80-160 K,
Ky
Ks
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12,0
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 49
16,0 12,0
0,47 1,0
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12,0 9,7

154
16
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
4,4
5,5
15,7
31
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear
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4.10.2 Effektivitetg,

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene andrer sig afhangigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring (smgremiddeltype/-maengde)

Model: 14, forhold: 50 Model: 14, forhold: 80
90 90 |
80 - 1000 80 1000
70 ////_—- il 0 % il
60 L Ik
50 50
40+ 40+
3[][] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
TI°C] TI°Cl
Model: 14, forhold: 100 Model: 17-32, forhold: 50
90 90
B0 - 1000 60 /——/ 1000
o o |i
I O0F 60
b0 F 50
40 F 40+
3[][] 10 20 30 40 3[][] 10 20 30 40
T[eC] TI°Cl
Model: 17-32, forhold: 80, 100 Model: 17-32, forhold: 120
90 90
B0 / 1000 80 1000
B o
o0k SO0 F
b0 . B E
40+ e
3[]0 10 20 30 40 3“[] 10 N 10 40
TI°C] TI°c]
Model: 20-32, forhold: 160
90
80
70
40
h0
40
3[][] 10 20 30 40

T[°c]

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 101 af 147



50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

Effektivitet = a Xgg

a= Korrekturkoefficient
ER = Effektivitet ved nominelt
drejningsmoment

4.10.3

3

1.04
0.9+
0.8
0.7 4
0.6
0.5+
0.4+
0.3 1
0.2

Produktserie

Drejningsmoment ved ubelastet drift

02

03

04

05
TulTa

04

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pé 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

18
23
3,1
42
14
1,9
27
38
13
18
26

3,7

34
44
58
7,9
2,6
36
5,0
7,1
2,5
35
49
7,0
24
34
48

6,9

5,1
6,9
9,4
13,4
39
57
8,2
12,2
37
5,5
8,0
12,0
3,5
52
78
11,8
34
52
7,7

11,7

9,7
12,5
18,5
25,5
7,6
10,4
16,4
23,4
7.2
10,0
16,0
23,0
6,9
9,7
157
227
6,6
9,4
154

224

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear
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21,2
27,2
37,2
50,2
16,8
22,8
32,8
45,8
16,0
22,0
32,0
45,0
15,4
21,4
314
44,4
14,8
20,8
30,8

43,8



Monteringsvejledning Produktserie

4.10.4 Ngjagtighed ved installation

Anbefalet Anbefalet
tolerance for tolerance for
huset h7 huset h7

Overflade til montering af

[L[a[a}—
Monteringsflade
for den stive
tandkrans

Anbefalet
tolerance for
udgangsakslen
h6

Overflade til montering af
(L [e]s]

. Monteringsflade for
A\\| den stive tandkrans

Anbefalet

mﬂ tolerance for

indgangsakslen hé

- L[ r]e]

Monteringsflade for

'

(L [b]4] S
Monteringsflade pa den
fleksible tandkrans

Enhed: mm

0,011 0,012 0,013 0,014 0,016
0,008 0,011 0,014 0,018 0,022
0,015 0,018 0,019 0,022 0,022
0,011 0,015 0,017 0,024 0,026
0,011 0,015 0,017 0,024 0,026
0,017 0,020 0,020 0,024 0,024
(0,008) (0,010) (0,010) (0,012) (0,012)
0,030 0,034 0,044 0,047 0,050
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022) (0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).
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4.10.5 Anbefalet stgrrelse af trykpladen

Opdeling \\ Ma ikke overskrides
= =0
= |
( — ] a (
S —
L -~ L 7
R 7z
/— [/
Vd
t
Enhed: mm
@D %, 24,5 29,0 34,0 42,0 55,0
REOR 1,2 12 14 1,5 2,0
t 2,0 2,5 2,5 50 7,0

Bemaerkning: Bemaerkning: For at forhindre, at skruerne pa trykpladen synker eller Igsner sig,
anbefales fglgende:

1. S45C-materialet.

2. Varmebehandlingens hardhedsgrad skal veere HB200 - 270.

4.10.6 Stramningsmoment for monteringsskrue
1. Side af den fleksible tandkrans:

Hvis moment lasten er under den nominelle

effektveerdi i Tabel 4.11: Veerdianseettelsestabel

"Maksimalt drejningsmoment ved start/stop", Flange pa
mé du kun bruge skruer til montering. det fleksible

Hvis momentlasten kan na op pa den nominelle  ijinay
kapacitetsveerdi, der er angivet i Tabel 4.11:
Veerdiansaettelsestabel "Maks. tilladt

kollisionsmoment", skal du bruge en -
kombination af skruer og stifter til montering.

Tabel 4.94: Stramningsmoment for skruen pa flangesiden af den fleksible tandkrans

Antal skruer 6 6 8 8 8

Skruestgrrelse M4 M5 M5 M6 M8

Montering af skruerne PCD mm 17 19 24 30 40

Stramningsmoment for skruerne Nm 54 10,8 10,8 18,4 44,4
Bemaerkning:

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = pG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter
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Monteringsvejledning

Tabel 4.95: Montering af den fleksible tandkrans ved hjaelp af en stiftenal

Antal skruer 4 4 4
Stiftdiameter mm 3 3 3
Stifthul PCD mm 18,5 21,5 27
Skrue plus stiftens kgfm 12,0 17,0 25,0

transmissionsmoment

Bemaerkning: Anbefalet stifttype: Cylindrisk pin, materiale: S45C-Q

2. Side af den stive tandkrans

Tabel 4.96: Montering af den stive tandkrans ved hjelp af en skrue

Antal skruer 8 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62

Stramningsmoment for skruerne Nm 2,0 2,0 2,0
Bemaerkning:

Produktserie
4 4
4 5
34 45
49,0 110,0
Stiv
tandkransflange
16 16
M4 M5
75 100
4,5 9,0

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA
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Monteringsvejledning Produktserie
4.10.7 Installation af akselgeneratoren
t H
]
i@ I
l | %
1 7 — —
| i
L I} |
| | )T—AG *Z;
—‘ .'~
Enhed: mm
1,4 1,6 1,5 35
18,5 20,7 21,5 21,6
1,6 1,3 1,5 14
Bemaerkning:

1. Undga interferens mellem akselgeneratoren og skruen pa den fleksible tandkrans.

2. Pagrund af den elastiske deformation af den fleksible tandkrans forarsager gearet en
forskydning af aksel generatoren under drift. Forskydningen a&ndrer sig med
driftsforholdene. Under alle omstaendigheder skal der anvendes en mekanisme, der
forhindrer glidning som fglge af akselgeneratorens forskydning.

4.10.8 Smgring

1. Anbefalede dimensioner for husets inderveaeg

b
Det anbefales at overholde fglgende dimensioner for — -
at undga, at smgremidlet sprgjter for meget pa andre
dele under drift: \ 7
[ | T
1 =7/
| WA c
N 7
&= (/] \\“\ i’i
(O] i el /
S —
] =]
Enhed: mm
38,0 45,0 53,0 66,0
17,1 19,0 20,5 23,0
1,0 1,0 1,5 1,5
16,0 26,0 30,0 37,0
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Monteringsvejledning Produktserie

2. Anvendelse af smgremiddel

Pafgr et tyndt lag Pafgr smgremidlet pa hele falgen Pafer et tyndt lag rustbeskyttelse
rustbeskyttelse pa den ydre pa den ydre ring.

ring.
\ / Udfyld holderen /
—_— med skillehuller W
/ 7 Pafer smgrelse
N \ pé lejet, mens du
Pafgr smgremidlet pa den indre drejer det

sidevaeg ved hjeelp af

Pafgr smgremidlet =
pa hele feelgen /
]

referenceveaerdien

3. De vigtigste punkter i de forskellige anvendelsesmetoder

Udfyld 60 % af

Pafgr smgremidlet pa den indre sidevaeg ved
pladsen

hjeelp af referencevaerdien

Husets indvendige
vaegstgrrelse skal
vaere dobbelt sa stor
som ¢

Husets indvendige
vagsterrelse bgr
veere sa stor som ¢

Pafgr smgremidlet pa
den indre sidevaeg
ved hjeelp af
referencevaerdien

Pafgr smgremidlet pa
Husets indvendige vaegstgrrelse den indre sidevaeg ved
bgr veere s& stor som ¢ Udfyld 50% af pladsen hjzlp af
referencevaerdien

Enhed: g
Vandret anvendelse 55 10 16 30 60
Lodret anvendelse Akselgenerator peger nedad 7,0 12 18 35 70
Akselgenerator peger opad 8,5 14 21 40 80
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4.10.9 Installation af motoren

g s
—
-
| @
e
Enhed: mm

0,03 0,04 0,04 0,04 0,04

0,03 0,04 0,04 0,04 0,04

0,015 0,015 0,018 0,018 0,018
50 60 70 85 110

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 108 af 147
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4.10.10 Installationsprocedure

Monter den stive
tandkrans og den
fleksible tandkrans i
mekanismen, og monter

derefter aksel
generatoren. =

-

r

o

.

/ 7 \
Fleksibel tandkrans )\ Stiv tandkrans

Akselgenerator

4.10.11 Type DGC-CO, stgrrelsestabel

F G

Q1-0Q2 THRU T

2-0 THRU

N

]
Ellh'i A
LA ]

@H hé

ol

BJ H6
—
|

oK

BA hé

c* D

B*

2.5(Model 14) _ 3[(Model 17)

2-M3x4(Model 14)
2-M3x6(Model 17)

Model 14,17
@A hb 50 60 70 85 110
B* 28,5%, 325 %, 33,5%. 37 % 44
CE 17,5 9* 20 105 21,5;%¢ 24 106 28 106
D 6 6,5 7,5 10 14
E 2 2,5 3 3 3
F 24 3 3 3 32
G 18,5%,, 20,7 %, 21,5%, 21,6 %, 23,6 %,
@H hé 38 48 54 67 90
al 23 27,2 32 40 52
JH6 11 10 16 20 26
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oK
@LH7
M Js9
N
0
P (P.C.D)
Q1
2Q2
R (P.C.D)
T (grader)
Al
av2
W (P.C.D)
X
Y (grader)
Inertimoment (10 kgm?)
Vgt (kg)
M3l uden enhed i mm

*Mal B, C er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear

14

M3

18,5

45
17
30°
6
3,5
44
M3
22,5°
0,033

0,09

18

M3

21,5

55
19
30°
12
35
54
M3
11,25°
0,079

0,15

DT-02-1-DA-2504-MA

21

10,4 01
M3
27

5,5
24
22,5°
12

3,5
62

M3
11,25°

0,193

0,28

Produktserie

26

12,8 #%*
M4
34

6,6
30

22,5°

4,5
75
M4
11,25°
0,413

0,45

Side 110 af 147
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16,3 ;%
M5
45

40

22,5°

5,5
100
M5
11,25°
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4.11.1 Tekniske data

Tabel 4.97: Veerdiansaettelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

50 7,0 23,0 9,0 46,0 8.500 3.500
80 10,0 30,0 14,0 61,0
100 10,0 36,0 14,0 70,0

50 21,0 44,0 34,0 91,0 7.300 3.500
80 29,0 56,0 35,0 113,0
100 31,0 70,0 51,0 143,0
120 31,0 70,0 51,0 112,0

50 33,0 73,0 44,0 127,0 6.500 3.500
80 44,0 96,0 61,0 165,0
100 52,0 107,0 64,0 191,0
120 52,0 113,0 64,0 191,0
160 52,0 120,0 64,0 191,0

50 51,0 127,0 72,0 242,0 5.600 3.500
80 82,0 178,0 113,0 3320
100 87,0 204,0 140,0 369,0
120 87,0 217,0 140,0 3950
160 87,0 229,0 140,0 408,0

50 99,0 281,0 140,0 497,0 4.800 3.500
80 153,0 395,0 217,0 738,0
100 178,0 433,0 281,0 841,0
120 178,0 459,0 281,0 892,0
160 178,0 484,0 281,0 892,0

" Tilladt nominelt moment

)
2) Tilladt maksimalt moment
)
)

% Tilladt gennemsnitsmoment

4) Tilladt maksimalvaerdi for kollision
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Tabel 4.98: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw R Dynamisk
belastning C

m m kN

14 0,050 0,0217 58

17 0,060 0,0239 10,4

20 0,070 0,0255 14,6

25 0,085 0,0296 21,8

32 0,111 0,0364 38,2

Tabel 4.99: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

50 - 160 x10* hjul 44

Tabel 4.100: Hysteresetab

50 x10" hjul 58

80-160 x10* hjul 2,9

Tabel 4.101: Max. Spil af Oldham-koblingen

50 x10™ rad 17,5
80 x10™ rad 11,2
100 x107° rad 87
120 x107° rad =
160 x107° rad -

Statisk belastning
Co

kN
8,6
16,3
22,0
358

65,4

44

58

29

9,7
6,3
48

39

Tabel 4.102: Igangsatningsmoment (enhed cNm)

50 4,5
80 3,1
100 28
120 -
160

6,7
44
3,7

34

Nm
74

124
187
258

580

29

58

29

8,2
53
44
39

29

8,6
5,4
4,7

42

3,6

Produktserie

x10* Nm/hjul
8,5

15,4

25,2

39,2

100

29

58

29

8,2
53
44
39

29

17
10,0
8,38

8,0

6,9

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA
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Tabel 4.103: Omvendt igangsatningsmoment (enhed Nm)

50 18 33 52 9,9
80 18 33 53 10,0
100 2,0 3,6 56 11,0
120 - 39 6,1 12,0
160 7,0 14,0

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.104: Vridningsstabilitet

T, Nm 2,0 39 7,0 14
T, Nm 6,9 12 25 48
50 K x10* Nm/hjul 0,34 0,81 1,3 2,5
K, x10* Nm/hjul 0,47 1,1 18 34
Ky x10* Nm/hjul 0,57 1,3 23 44
6, x10" hjul 58 49 52 5,5
0, x10* hjul 16 12 15,4 15,7
80 - 160 K x10* Nm/hjul 0,47 1 1,6 31
K, x10* Nm/hjul 0,61 1,4 2,5 5,0
Ky x10* Nm/hjul 0,71 1,6 2,9 57
6 x10* hjul 41 3,9 44 44
0, x10* hjul 12 9,7 11,3 11,1

Bemaerkning: Veerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under veerdien i
denne tabel.
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4.11.2 Pracision ved installation

Anbefalet tolerance for
huset H7

(O foc [4]

Enhed: mm

0,011 0,015
0,017 0,020
(0,008) (0,010)
0,030 0,034

(0,016) (0,018)

- [ L [o]4]

Monteringsflade for akselgenerator

0,017
0,020

(0,010)
0,044

(0,019)

Produktserie

[ L [a[a] Overflade til montering af huset

Anbefalet tolerance
for akslen h6

0,024
0,024

(0,012)
0,047

(0,022)

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden Oldham-kobling).

4.11.3  Stramningsmoment for monteringsskrue

Aside 7|

& B-side

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA
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Monteringsvejledning

Tabel 4.105: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 8 12 12
Skruestgrrelse M3 M3 M3
Montering af skruerne PCD mm 64 74 84
Skruetilspaendingsmoment Nm 2,4 2,4 2,4

Tabel 4.106: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62

Skruetilspandingsmoment Nm 2,4 2,4 2,4
Bemaerkning:

Produktserie
12 12
M4 M5
102 132
54 10,8
16 16
M4 M5
77 100
54 10,8

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN I1SO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.11.4 Smgring

Med undtagelse af tandomradet i typen DSH-PO er alle andre dele ikke fyldt med smgremiddel.

Vaer opmeerksom pa fglgende punkter ved pafgring af smgremidlet.

Krydsede rullelejer

Pafer et tyndt lag

rustbeskyttelse pa den ydre
ring.

Rundt kilenav
. 4 -
Fleksibelt \ — Do
kilenav Akselgenerator
7{— — — ——| Lagtykkelse
Pafgr smgremidlet pa den ()
indre sidevaeg ved hjalp af
referencevaerdien
Enhed: g
Vandret anvendelse 58 11
Lodret Akselgenerator peger nedad 7,5 13
anvendelse
Akselgenerator peger opad 8,9 15

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

- \ Péfgr smorelse pa lejet,

mens du drejer det

. Akselgenerator

32 64

37 74

42 84
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4.11.5 Installationsprocedure

Akselgeneratoren ma fgrst installeret, nar du har monteret reduktionsstykket i huset. For at
undga skader pa tandfladen er det vigtigt at felge instruktionerne.

Fleksibelt kilenav™ | Rundt kilenav

> Akselgenerator *_ Akselgenerator

@G H7
OH
DA hb
@F h7

0 A
E
12EA.8- 20E.A. 16 -
g-mgxé[%z)gell :é]] M3x5(@3.5x6) M3x6(@3.5x6.5)
-M3x6(Mode K Js9
PCDR PCDR
/JZL
+ ' )"
o BJ HT <>
O
Model 14, 17 Model 14 Model 17
Enhed: mm
@A h6 50 60 70 85 110
B* 285%, 32,5%, 33,5%, 37%s 44°%
@ 23,5 26,5 29 34 42
D 7 7,5 8,5 12 15
E 18,5%, 20,7 %, 21,5%;, 21,6 %, 23,6 %,
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Monteringsvejledning Produktserie

OF h7 70 80 90 110 142
06 H7 48 60 70 88 114
oH 14 18 21 26 26
I* 04 03 0,1 2,1 2,5
@J H7 6 8 9 11 14
K Js9 = = 3 4 5
L = - 10,4 01 12,8 #%* 16,3 51
N1 8 12 12 12 12
ON2 35 35 35 45 55
0 (P.C.D) 64 74 84 102 132
P1 2 4 4 4 4
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (grader) 22,5° 15° 15° 15° 15°
Q1 12E.A. 8 20E.A. 16 16 16 16
Q2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
Q3 3,5 6DP @3,5x6,5DP  @35x75DP  @4,5x10DP 5,5 x 14DP
oR 44 54 62 77 100
S (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
T (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10* kgm?) 0,033 0,079 0,193 0,413 1,69
Vgt (kg) 0,41 0,57 0,81 1,31 2,94

*Mal B, | er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.
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14

17

20

25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

4.12.1 Tekniske data

Tabel 4.107: Veerdiansaettelsestabel

Nm

7,0
10,0
10,0
21,0
29,0
31,0
31,0
33,0
44,0
52,0
52,0
52,0
51,0
82,0
87,0
87,0
87,0
99,0

153,0
178,0
178,0

178,0

Nm

23,0
30,0
36,0
44,0
56,0
70,0
70,0
73,0
96,0
107,0
113,0
120,0
127,0
178,0
204,0
217,0
229,0
281,0
395,0
433,0
459,0

484,0

Nm

9,0
14,0
14,0
34,0
35,0
51,0
51,0
44,0
61,0
64,0
64,0
64,0
72,0

113,0
140,0
140,0
140,0
140,0
217,0
281,0
281,0

281,0

Tabel 4.108: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw

0,050
0,060
0,070
0,085

0,111

0,0217
0,0239
0,0255
0,0296

0,0364

DATORKER®-reduktionsgear

Dynamisk
belastning Cqy,

kN
58
10,4
14,6
21,8

38,2

DT-02-1-DA-2504-MA

Nm

46,0

61,0

70,0

91,0
113,0
143,0
112,0
127,0
165,0
191,0
191,0
191,0
242,0
332,0
369,0
395,0
408,0
497,0
738,0
841,0
892,0

892,0

Statisk
belastning C,

kN

8,6
16,3
22,0
358

65,4

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

Nm

74
124
187
258
580

minut

3.500

3.500

3.500

3.500

3.500

x10* Nm/hjul
8,5
154
252
39,2

100,0
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50 - 160

50

80-160

50
80
100
120

160

50
80
100
120
160

Monteringsvejledning

Tabel 4.109: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10° hjul 44 44 29

Tabel 4.110: Hysteresetab

x10° hjul 58 58 58

x10* hjul 2,9 2,9 2,9

Tabel 4.111: Igangsatningsmoment (enhed cNm)

45 67
31 44
28 37
§ 34

8,6
5,4
4,7
4,2

3,6

Produktserie

29

58

29

17,0
10,0
88
8,0

6,9

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.112: Omvendt igangsatningsmoment (enhed Nm)

18 33
18 33
2,0 3,6
- 39

52
53
56
6,1

7,0

9,9
10,0
11,0
12,0

14,0

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA
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Tabel 4.113: Vridningsstabilitet

T1

TZ

50 K,
Ky
Ks
6
8,

80-160 K,
K,
Ks
91

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10* hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul

x10* hjul

2,0
6,9
0,34
0,47
0,57
58
16,0
0,47
0,61
0,71
41

12,0

39

12,0
0,81
1,1
13
4,9

12,0
10
14
16
39

9,7

7,0
25,0
13
18
23
52
154
1,6
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
44
55
157
3,1
5,0
57
44

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

4.12.2 Ngjagtighed ved installation

\A

S *\ N
e
D
i
Enhed: mm
0,011

Anbefalet tolerance for huset h7

Bemaerkning: Veerdien i () er vaerdien for akselgeneratoren (uden kobling).

DATORKER®-reduktionsgear
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54
78
9,8
55
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6,7
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12,0
44
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4.12.3 Stramningsmoment for monteringsskrue

A-side —/ ]

d

Tabel 4.114: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 8 12 12 12 12
Skruestgrrelse M3 M3 M3 M4 M5
Montering af skruerne PCD mm 64 74 84 102 132
Stramningsmoment for skruerne Nm 2,4 2,4 2,4 54 10,8

Tabel 4.115: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 16 16 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3 M4 M5

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62 77 100

Stramningsmoment for skruerne Nm 24 24 24 54 10,8
Bemaerkning:

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i
henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter
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4.12.4 Smgring

Med undtagelse af det indre tandomrade i typen DSH-PH er alle andre dele ikke fyldt med
smgremiddel. Tag hensyn til fglgende punkter ved pafgring af smgremiddel.

/— Krydsede rullelejer
Stiv tandkrans
— / Pafgr et tyndt lag rustbeskyttelse

pa den ydre ring.
/ ]
Fleksibel tandkrans - ——— S Tykkelse pa akselgeneratorens . o
) . ) 7{ leje Péfgr smgrelse pa lejet,
Pafgr smgremidlet pa - —— — — — mens du drejer det
denindre sideveegved ; f
hjeelp af BN

referencevaerdien
“_ Akselgenerator

Enhed: g
Vandret anvendelse 58 1 18 32 64
Lodret anvendelse Akselgenerator peger nedad 7,5 13 19 37 74

Akselgenerator peger opad 8,9 15 22 42 84
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4.12.5 Installationsprocedure

Fleksibel tandkrans \ — /— Stiv tandkrans
m T

2

AN AN

Akselgenerator Akselgenerator

4.12.6 Type DGH-PH, storrelsestabel

B
P1-P2 P3 N1-BN2 THRU c1* ‘ c2 c3*
l-E
NN |
HEE - - 252
ISIESIRS) ISIRSIRSTR S
AN | Z
e Q1-02(Q3)
- C PC.DR
PC.OM |
12EA.8- 20 E.A16 -
T\A/( M3x5(@3.5x6) m M3x6(@3.5x6.5)
- + PCDR + PC.DR
[ \i
Model 14,17 Model 14 Model 17

@A h6 50 60 70 85 110

B 52,5%, 56,5 %, 51,5%,, 55,5 %, 65,5 %,
C—I* 16 0+0,4 16 0+0,4 16 0+0,4 10 3—0,5 12 0+0,6
C2 23,5 26,5 29 34 42

C3* 13 14 13 11,5 11,5

D 2,5 2,5 = = =

E 7 7,5 8,5 12 15

@F h7 70 80 90 110 142

@G H7 48 60 70 88 114

@H h7 20 25 30 38 45

@l H7 14 19 21 29 36

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 123 af 147



Monteringsvejledning

aJ f7

BK H7

L1

L2

M (P.C.D)
N1

N2

0 (P.C.D)
P1

P2

P3 (grader)
Q1

Q2

Q3

oR

S (grader)
T (grader)
Inertimoment (10 kgm?)

Veegt (kg)
Mal uden enhed i mm

*Mal C1, C3 er monteringspositionen og den tilladte tolerance i aksialretningen.

DATORKER®-reduktionsgear

20

3,5
64

2
M3

22,5°
12EA.8
M3 x 5DP
3,5 x 6DP
44

30°

30°

0,091

0,45

25

35
74

4
M3

15°
20EA. 16
M3 x 6DP
@3,5 x 6,5DP
54

18°

18°

0,193

0,63

30
21
2x6
M3 x DP6
25,5
12
3,5
84
4
M3
15°
16
M3 x 6DP
?33,5x 7,5DP
62
22,5°
11,25°
0,404

0,89

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

38
29
2x6
M3 x DP6
33,5
12
4,5
102
4
M3
15°
16
M4 x 7DP
@34,5 x 10DP
77
22,5°
11,25°
1,070

1,44

Side 124 af 147

45
36
2x6
M3 x DP6
40,5
12
55
132
4
M4
15°
16
M5 x 8DP
@5,5 x 14DP
100
22,5°
11,25°
2,85

31



14

17

20

25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

4.13.1 Tekniske data

Tabel 4.116: Veerdiansaettelsestabel

Nm

7,0
10,0
10,0
21,0
29,0
31,0
31,0
33,0
44,0
52,0
52,0
52,0
51,0
82,0
87,0
87,0
87,0
99,0

153,0
178,0
178,0

178,0

Nm

23,0
30,0
36,0
44,0
56,0
70,0
70,0
73,0
96,0
107,0
113,0
120,0
127,0
178,0
204,0
217,0
229,0
281,0
395,0
433,0
459,0

484,0

Nm

9,0
14,0
14,0
34,0
35,0
51,0
51,0
44,0
61,0
64,0
64,0
64,0
72,0

113,0
140,0
140,0
140,0
140,0
217,0
281,0
281,0

281,0

Nm

46,0

61,0

70,0

91,0
113,0
143,0
112,0
127,0
165,0
191,0
191,0
191,0
242,0
332,0
369,0
395,0
408,0
497,0
738,0
841,0
892,0

892,0

Produktserie

Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

8.500

7.300

6.500

5.600

4.800

minut

3.500
1100

3.500
1100

3.500
1100

3.500
10007

3.500
10007

") Geelder for type DSH-AH, DGH-AH ved brug af radiale akselteetninger pé hulakslen

Tabel 4.117: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw

0,050
0,060
0,070
0,085

0,111

m

0,0217
0,0239
0,0255
0,0296

0,0364

DATORKER®-reduktionsgear

Dynamisk Statisk
belastning Cy, belastning C,
kN kN
58 8,6
10,4 16,3
14,6 22,0
21,8 358
38,2 65,4

DT-02-1-DA-2504-MA

Nm

74
124
187
258
580

x10* Nm/hjul
8,5
154
252
39,2

100,0

Side 125 af 147



50 - 160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100
120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.118: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10° hjul 44 44 29

Tabel 4.119: Hysteresetab

x10° hjul 58 58 58

x10* hjul 2,9 2,9 2,9

Tabel 4.120: Igangsatningsmoment (enhed cNm)

88 27
75 25
6.9 2

2

36
33
32

31

31

Produktserie

29

58

29

56
50
49

48

47

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre graense er 20 % over verdien i denne tabel.

Tabel 4.121: Omvendt igangsatningsmoment (enhed Nm)

53 16
72 24
8,2 29

34

22
31
38
45

59

34
48
59
69

90

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

Side 126 af 147

29

58

29

85
74
72

68

67

51
70
86
97

128



T
T,

50

80-160

Monteringsvejledning

Tabel 4.122: Vridningsstabilitet

K
K,
K
6
8,
K
Kz
K
8,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

0,34
0,47
0,57
58
16,0
0,47
0,61
0,71
4,1

12,0

12,0
1,0
14
1,6
39

9,7

7,0
25,0
13
18
23
52
154
1,6
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14,0
48,0
2,5
34
4,4
55
15,7
31
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 127 af 147

29,0
108,0
54
7.8
9,8
55
157
67
11,0
12,0
44

11,6



A Monteringsvejledning

4.13.2 Effektivitetgg

1. Nominelt moment E;

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene
@ndrer sig afheaengigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring
(smgremiddeltype/-mangde)

2. Koefficient til korrektion a

Koefficient til korrektion af effektiviteten a i
forhold til momentlasten

3. Koefficient til korrektion g

Koefficient til korrektion af effektiviteten B iht.
specifikationen

effektivitet = a xg

DATORKER®-reduktionsgear

Produktserie

Model: 14-32, forhold: 50, 80, 100, 120

80
70
60 -
R0k
40 ¢
30
20

1000
2000
3500

=

10 20 30 40
T[°C]

Model: 20-32, forhold: 160

70
60

Eg

20F

2000
o0 3500
0
30

1000

=

091
0.8+
0.7 1
0.6

0.4 1
0.3
0.2

(==}

-20

DT-02-1-DA-2504-MA

14 17 20 25 32

Side 128 af 147



50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

4.13.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

Produktserie

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pé 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

6,3
7.8
10,1
14,1
54
6,9
9,2
13,2
52
67
9,0

13,0

17,8
21,8
278
36,8
16,4
20,4
26,4
354
16,0
20,0
26,0
35,0
15,8
19,8
258

34,8

23,6
28,6
37,6
48,6
21,5
26,5
355
46,5
21,0
26,0
35,0
46,0
20,6
25,6
34,6
45,6
20,2
252
34,2

45,2

37,2
49,2
62,2
89,2
33,8
458
58,8
85,8
33,0
450
58,0
85,0
324
444
57,4
84,4
317
437
56,7

83,7

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 129 af 147

58,0
76,0
98,0
138,0

51,5

90,0
130,0
48,9
66,9
88,9
1289
47,5
65,5
87,5

127,5



Monteringsvejle

4.13.4 Pracision ved installation

[SER aftfa

dning

Fastgjort
™

Indgang

I &==3
.

.
)

==
g o

VAEE

Enhed: mm

0,033
0,035
0,064
0,053
0,040

0,038

0,038
0,035
0,071
0,050
0,045

0,038

4.13.5 Stramningsmoment for monteringsskrue

|

A-side /A_]@é; O]

[I
D >

"3

DATORKER®-reduktionsgear

xB-side

DT-02-1-DA-2504-MA

0,040
0,039
0,079
0,059
0,051

0,047

Produktserie

0,046
0,041
0,085
0,061
0,057

0,049

Side 130 af 147

0,054
0,047
0,104
0,072
0,065

0,054



Monteringsvejledning

Tabel 4.123: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 8 12 12
Skruestgrrelse M3 M3 M3
Montering af skruerne PCD mm 64 74 84
Stramningsmoment for skruerne Nm 2,4 2,4 24

Tabel 4.124: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62

Stramningsmoment for skruerne Nm 24 24 24
Bemaerkning:

Produktserie

M4
102

54

M4
77

54

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.13.6 Tilladt indgangsbelastning

Hulakslen er understgttet af to sporkuglelejer. For at sikre, at gearkassen fungerer korrekt, skal

du bekraefte belastningen pa hulakslen. Som vist nedenfor:

Leje A

g —5
\ —{LejeB

Fal::> - —

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA

— Fa: Aksial belastning (N)
Fr: Radialbelastning (N)

Side 131 af 147

M5
132

10,8

M5
100

10,8



Monteringsvejledning Produktserie

Nedenstaende figur viser den gennemsnitlige indgangshastighed pé 2.000 omd/min og den
grundlzeggende nominelle levetid L;, = 10.000 timer.

800 Fr Radialbelastning (N)
700 Fa Aksial belastning (N)
600 -
500
= 0 &
== 300 - 20
200 i
100 |
0 1 . | . . !
0 100 200 300 400 500 600 700
Fa [N]
14 4,0 2,47 4,00 2,47 27,0 16,5 230
17 4,3 2,95 4,30 2,95 29,0 17,5 250
20 45 345 450 345 27,0 15,5 275
25 4,9 4,35 4,90 4,35 29,5 16,5 250
32 14,1 10,90 535 525 33,0 23,0 770

4.13.7 Type DGH-AH, stgrrelsestabel

6
Heo 1
T-8U THRU L ‘ M_N
PCDV | Iy
HE= W1-W2(W3)
~ o~ &~ | o~ ~
| = I €| m <
o ww 171 1 /1T wl o Q <
| 8 g SIS Sy
4_.4,74!7 -
3 PCDS
*ir
!
o .| [T
3-M3 | oA >< | P/ 12EA.8- W 20EA 16-
77777/ /7 M3x5(03.5x11.5) M3x6(@3.5x12)

P.C.DX

[EErm o £

BVa _J'r_\x
Hogx et

Model 14,17 Model 14 Model 17
GA N7 70 80 90 110 142
@B 54 64 75 90 115

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 132 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

@C h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
@E h7 20 25 30 38 45
@F H7 14 19 21 29 36

G 52,5 56,5 51,5 55,5 65,5

H 12 12 & 6 7

| 20,5 23 25 26 32

J 20 21,5 21,5 23,5 26,5

K 55 55 = - _

L 9 10 10,5 10,5 12

M 8 8,5 9 8,5 9,5

N 75 8,5 7 6 5

0 2,5 2,5 = - -

P 36 45 - - _

Q 3 3 2x6 2x6 2x6
R M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6 M3 x DP6
S (P.C.D) = = 25,5 335 40,5

T 8 12 12 12 12
ou 35 3,5 3,5 4,5 55

V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12E.A.8 20E.A. 16 16 16 16
w2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
W3 @33,5x11,5DP ?3,5x 12DP ?3,5x13,5DP (34,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10 kgm?) 0,091 0,193 0,404 1,07 2,85
Vagt (kg) 0,71 1,0 1,38 2,1 45

Mal uden enhed i mm

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 133 af 147



Monteringsvejledning Produktserie

4.14.1 Tekniske data

Tabel 4.125: Verdiansattelsestabel

Nm Nm Nm Nm Omdrejninger pr. minut ~ Omdrejninger pr.

minut

50 7,0 23,0 9,0 46,0 8.500 3.500
80 10,0 30,0 14,0 61,0
100 10,0 36,0 14,0 70,0

50 21,0 44,0 34,0 91,0 7.300 3.500
80 29,0 56,0 35,0 113,0
100 31,0 70,0 51,0 143,0
120 31,0 70,0 51,0 112,0

50 33,0 73,0 44,0 127,0 6.500 3.500
80 44,0 96,0 61,0 165,0
100 52,0 107,0 64,0 191,0
120 52,0 113,0 64,0 191,0
160 52,0 120,0 64,0 191,0

50 51,0 127,0 72,0 242,0 5.600 3.500
80 82,0 178,0 113,0 3320
100 87,0 204,0 140,0 369,0
120 87,0 217,0 140,0 3950
160 87,0 229,0 140,0 408,0

50 99,0 281,0 140,0 497,0 4.800 3.500
80 153,0 395,0 217,0 738,0
100 178,0 433,0 281,0 841,0
120 178,0 459,0 281,0 892,0
160 178,0 484,0 281,0 892,0

" Tilladt nominelt moment

)
2) Tilladt maksimalt moment
)
)

% Tilladt gennemsnitsmoment

4) Tilladt maksimalvaerdi for kollision

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA Side 134 af 147
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17
20
25
32

50-160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Monteringsvejledning

Tabel 4.126: Specifikationer for krydsrulleleje

Dpw R Dynamisk
belastning C
m m kN
0,050 0,0217 58
0,060 0,0239 10,4
0,070 0,0255 14,6
0,085 0,0296 21,8
0,111 0,0364 38,2

Tabel 4.127: Ngjagtighed af vinkeloverfgrslen

x10" hjul 44

Tabel 4.128: Hysteresetab

x10" hjul 58

x10* hjul 2,9

Statisk belastning
Co

kN
8,6
16,3
22,0
358

65,4

44

58

29

Tabel 4.129: Igangsatningsmoment (enhed cNm)

57
44

3,7

9,7
72
6,5

6,2

Nm
74
124
187
258

580

29

58

29

14
1
9,9

9,3

8,6

Produktserie

x10* Nm/hjul
8,5
15,4
25,2
39,2
100
2,9 2,9
58 58
29 29
22 1
15 29
14 27
13 24
12 23

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

Tabel 4.130: Omvendt igangsatningsmoment (enhed Nm)

34
4,2

45

58
6,9
78

8,9

84
10
12

13

17

13 25
15 28
17 33
19 34
23 43

Bemarkning: Veardierne i denne tabel varierer afhaengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til
referenceformal. Den gvre graense er 20 % over veerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear DT-02-1-DA-2504-MA
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Monteringsvejledning

Tabel 4.131: Vridningsstabilitet

T1

TZ

50 K,
K,
Kq
6
8,

80-160 K,
K,
Kq
91

8,

Nm

Nm

x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* hjul
x10" hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10* Nm/hjul
x10" hjul

x10" hjul

2,0 39
6,9 12
0,34 0,81
0,47 1,1
0,57 13
58 4,9
16 12
0,47 1
0,61 14
0,71 1,6
4,1 39
12 9,7

7,0

25

154
16
2,5
2,9
44

11,3

Produktserie

14

48
25
34
44
55

15,7
3,1
50

57

11,1

Bemaerkning: Veaerdierne er kun til referenceformal. Den nedre graense er 20 % under vaerdien i

denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 136 af 147
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108

11,6



A Monteringsvejledning

4.14.2 Effektivitetgg

1. Nominelt moment E;

Effektiviteten af DATORKER® reduktionsgearene
@ndrer sig afheaengigt af specifikation, overtal,
driftstilstande (hastighed/belastning) og smgring
(smgremiddeltype/-mangde)

2. Koefficient til korrektion a

Koefficient til korrektion af effektiviteten o i
forhold til momentlasten

3. Koefficient til korrektion g

Koefficient til korrektion af effektiviteten B iht.
specifikationen

effektivitet = a xg

DATORKER®-reduktionsgear

Produktserie

Model: 14-32, forhold: 50, 80, 100, 120

90
80 -
70 |-
60
b0 ¢
A0F
3UU

1000
2000
3500

==
[

10 20
T[°c]

30

Model: 20-32, forhold: 160

60
30

1000
2000

o0 3500

40
30
20

Er

40

[}

10 20
T[°C]
03

[] T T T T T
0 01 02 03 04 05 06

Tal T
04 /

-0

0.9 1
0.8
0.7
0,6 1

1000
2000

0 3500

07 08 09 10

100
120, 160

DT-02-1-DA-2504-MA Side 137 af 147



Reduktionsforhold

50

80

100

120

160

Monteringsvejledning

4.14.3 Drejningsmoment ved ubelastet drift

Produktserie

Drejningsmomentet ved ubelastet drift er det drejningsmoment, der kraeves for at drive
DATORKER® reduktionsgearets indgang (hgjhastighedsende) efter mere end 2 timer ved en
indgangshastighed pa 2000 omd/min ved en gennemsnitlig omgivelsestemperatur pé 25 °C

uden belastning.

Enhed: cNm

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min
3.500 o/min

500 o/min
1.000 o/min
2.000 o/min

3.500 o/min

Indgangshastighed Model

39
4,7

58

38
49
6,1
28
3,6
4,7

59

17

98
12,8
14,8

6,6

8,4
11,4
13,4

6,2

1

13

78
10,8

12,8

20

11,6
14,6
19,6
22,6

9,5
12,5
17,5

20,5

12
17
20
8,6
11,6
16,6
19,6
82
11,2
16,2

19,2

18,2
22,2
28,2
352
14,8
18,8

24,8

234
30,4
12,7
16,7
22,7

29,7

Bemaerkning: Verdierne i denne tabel varierer afheengigt af arbejdsbetingelserne og er kun til

referenceformal. Den gvre greense er 20 % over vaerdien i denne tabel.

DATORKER®-reduktionsgear

DT-02-1-DA-2504-MA

Side 138 af 147

31
38
53
68
24,5
31,5
46,5
61,5
23
30
45
60
21,9
28,9
439
58,9
20,5
27,5
425

57,5



Monteringsvejledning

4.14.4 Pracision ved installation

Oldla]

Fastgjonj\ Féj
X

Indgang j\

[l

Enhed: mm

0,033
0,035
0,064
0,053
0,040

0,038

A

0,038
0,035
0,071
0,050
0,045

0,038

4.14.5 Stramningsmoment for monteringsskrue

A-side J

DATORKER®-reduktionsgear

L

AN

0,040
0,039
0,079
0,059
0,051

0,047

DT-02-1-DA-2504-MA

Produktserie

0,046
0,041
0,085
0,061
0,057

0,049

Side 139 af 147

0,054
0,047
0,104
0,072
0,065

0,054



Monteringsvejledning

Tabel 4.132: Stramningsmoment for monteringsskrue pa A-siden

Antal skruer 8 12 12
Skruestgrrelse M3 M3 M3
Montering af skruerne PCD mm 64 74 84
Stramningsmoment for skruerne Nm 2,4 2,4 24

Tabel 4.133: Stramningsmoment for monteringsskrue pa B-siden

Antal skruer 8 16 16

Skruestgrrelse M3 M3 M3

Montering af skruerne PCD mm 44 54 62

Stramningsmoment for skruerne Nm 24 24 24
Bemaerkning:

Produktserie

M4
102

54

M4
77

54

1. Anbefalede tilspaendingsmomenter for 12.9 DIN EN ISO 4762 fastggrelsesskruer DIN912 i

henhold til VDI 2230 for pK = uG = 0,125
2. Indskruningsdybde mindst 2 x gevinddiameter

4.14.6 Tilladt indgangsbelastning

Hulakslen er understgttet af to sporkuglelejer. For at sikre, at gearkassen fungerer korrekt, skal

du bekraefte belastningen pa hulakslen. Som vist nedenfor:

)

Y
|

AT
Leje A /[ W:;’?_[Z[—

Fr Leje B

Fr: Radialbelastning (N)

i® =
Fa |:> — -
[(D]
),
E__LD/ i
A i=Em s
E_i\ I A 1
T "] ] Fa: Aksial belastning (N)
b a
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Monteringsvejledning Produktserie

Nedenstaende figur viser den gennemsnitlige indgangshastighed pé 2.000 omd/min og den
grundlzeggende nominelle levetid L;, = 10.000 timer.

5004 Fr Radialbelastning (N)
400 - Fa Aksial belastning (N)
300 -
=
e 200
32
mn-\
14
0 100 200 300 400
Fa [N]
14 2,24 0,91 1,08 0,43 20 14 110
17 2,7 1,27 1,61 0,71 23,5 21 135
20 4,35 2,26 2,24 0,91 26,5 23,3 210
25 5,6 2,83 2,7 1,27 28 28 270
32 9,4 & 4,35 2,26 36 27 490

4.14.7 Type DGH-AJ, storrelsestabel

T-pU THRU L M N

K|,
= El — % | E a =
SIS ]4/ s[%|8
(i
|
———
T
12EA.8- 20EA 16-

M3x5(@3.5x11.5) M3x6(@3.5x12)
— (PCDX
a
e \ )
Gﬁ Y - _ L
) . M
Model 14,17 Model 14 Model 17
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Monteringsvejledning Produktserie

Enhed: mm
BAh7 70 80 90 110 142
@B 54 64 75 90 115
@C h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
@E h6 6 8 10 14 14
OF 1" 12 16,5 22,5 22,5
G 50,5 56 63,5 72,5 84,5
H 15 17 21 26 26
| 20,5 23 25 26 32
J 15 16 17,5 20,5 26,5
K 14 16 20 25 25
L 9 10 10,5 10,5 12
M 8 8,5 9 8,5 9,5
N 2,5 3 3 3 &
P 0,5 0,5 320008 B %as B %as
Q - - 82 %4 11 ga 11 ga
R = = M3 x 6DP M5 x 10DP M5 x 10DP
T 8 12 12 12 12
ou 35 3,5 3,5 4,5 55
V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12EA.8 20E.A. 16 16 16 16
w2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
W3 ?33,5x11,5DP ?3,5x 12DP ?3,5x13,5DP (34,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100
Y (grader) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (grader) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Inertimoment (10 kgm?) 0,025 0,059 0,137 0,32 1,2
Vgt (kg) 0,66 0,94 1,38 2,1 44
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Monteringsvejledning Bemaerkninger til installation

Kontroller, at installationsniveauet er jeevnt, og serg for, at det ikke er skaevt.
Kontroller husets monteringsdel, og sgrg for, at den ikke griber ind i gearkassen.

Nar bolten lases, skal den midlertidigt strammes til halvdelen af det angivne
drejningsmoment i diagonal reekkefglge, fgr det angivne drejningsmoment nas. Skruerne ma
ikke spaendes direkte til det angivne drejningsmoment.

Produktets overflade er ikke behandlet med rustbeskyttelse. Hvis der er behov for
rustbeskyttelse, skal du pafgre den pa overfladen.

For at undga for stor kraft pa akselgeneratorens leje under installationen skal du dreje
akselgeneratoren og sette den forsigtigt i.

Hvis du bruger en akselgenerator uden Oldham-mekanisme, skal du sikre dig, at
koncentriciteten og vinkelretheden er inden for det anbefalede omrade (se
"Monteringsngjagtighed" for hver serie).

Serg for, at du bruger det angivne fedt med produktet. (Se kapitel 6 Smgremiddel).
Undga overbelastning.
Bemaerk, at den indgdende hastighed skal ligge inden for det angivne omrade.

Brug gevindsikring (Loctite242 anbefales) i gevindhullet, og undga, at gevindsikringen
lekker.

Efterlgh
Utilstreekkeligt smgremiddel
Beskadigede dele pa lejer/gear

Darlig forbindelse med andre greensefladekomponenter

Den indre temperatur stiger til over 80 °C eller omgivelsestemperaturen til over 40 °C

Unormale lyde eller vibrationer
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Monteringsvejledning Smgremiddel

HIWIN G11-specialsmgreolie til gearet
Vilkér for brug og egenskaber
1. Lasmodstand

Slidstyrke

Fremragende forskydningsstabilitet

ol

Velegnet til industrirobotter, automatiseringsudstyr, halvlederudstyr,
vaerktgjsmaskiner osv.

Grundlzeggende egenskaber

Farve Gul
Basisolie Mineralolie
Teksturforbedring Litiumsaebe
Vedligeholdelsestemperatur. (°C) -20-130
Omgivende driftstemperatur (°C) 0-40
NLGI-klasse (0,1 mm) 265-295
Dryppunkt (°C) 196

Emballagespecifikationer: 400 g hardt rgr, pakket
Andet

1. HIWIN DATORKER®-reduktionsgearet er forsmurt med HIWIN G11-fedt og kan
monteres direkte. Med undtagelse af typen DSC-CO anbefales det pa grund af den
hgje hastighed og det hgje drejningsmoment at pafgre ekstra fedt pa hver enkelt del i
henhold til smgrevejledningen i denne samlevejledning.

2. Maikke blandes eller bruges med andre typer af smgremidler.

3. Til brug under seerlige forhold med hgje vibrationer, i renrum, under vakuum, ved hgje
eller lave temperaturer, kontakt os venligst for en mere detaljeret vurdering.
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Vi bevaeger.

Linesermotorer

Tyskland

HIWIN GmbH
Briicklesbiind 1
D-77654 Offenburg
Tyskland

Fon +4978193278-0
info@hiwin.de
hiwin.de

Taiwan

Headquarters

HIWIN Technologies Corp.
Nr. 7, Jingke Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +886 4 2359-4510
business@hiwin.tw
hiwin.tw

Taiwan

Headquarters

HIWIN Corp.

No. 6, Jingke Central Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +8864 2355-0110
business@hiwinmikro.tw
hiwinmikro.tw

Rundborde
Frankrig Italien
HIWIN SAS HIWIN Srl
4 Impasse Joffre Via Pitagora 4
67202 Wolfisheim 20861 Brugherio (MB)
Frankrig Italia

Fon +333882884-80
contact@hiwin.fr
hiwin.fr

Polen

HIWIN GmbH Biuro Warszawa
ul. Putawska 405a

02-801 Warszawa

Polska

Fon +48 22 46280-00
info@hiwin.pl

hiwin.pl

Schweiz

HIWIN (Schweiz) GmbH
EichwiesstralRe 20
8645 Jona

Schweiz

Fon +41 5522500-25
sales@hiwin.ch
hiwin.ch

Fon +39 039 28761-68
info@hiwin.it
hiwin.it

Slovakiet

HIWIN s.r.0.,0.z.z.0.
Mladeznicka 2101

01701 Povazska Bystrica
Slovensko

Fon +421 424 4347-77
info@hiwin.sk

hiwin.sk

Tjekkiet

HIWIN s.r.0.

Medkova 888/11

62700 Brno

Ceska republika

Fon +420548528-238
info@hiwin.cz

hiwin.cz
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Linezere akser

Robot

Drevforsteerkere og servomotorer

Danmark
HIWIN GmbH
info@hiwin.dk
hiwin.dk

Holland
HIWIN GmbH
info@hiwin.nl
hiwin.nl

@strig
HIWIN GmbH
info@hiwin.at
hiwin.at

Ungarn
HIWIN GmbH
info@hiwin.hu
hiwin.hu

Rumanien
HIWIN GmbH
info@hiwin.ro
hiwin.ro

Slovenien
HIWIN GmbH
info@hiwin.si
hiwin.si

Kina
HIWIN Corp.
hiwin.cn

Japan

HIWIN Corp.
info@hiwin.co.jp
hiwin.co.jp

USA

HIWIN Corp.
info@hiwin.com
hiwin.us

Korea
HIWIN Corp.
hiwin.kr

Singapore
HIWIN Corp.
hiwin.sg
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